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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejwymagania ogolne dotygee wykonania

i odbioru robat.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja stanowi podstaapracowania szczegétowej specyfikacji technicznej
stosowanej jako dokument przetargowy przy zlecargalizacji robot.

1.3. Okreslenia podstawowe

Uzyte w specyfikacji wymienione patej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.3.1.Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony pieczxia organu
wydajgcego, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument
przebiegu robét budowlanych.

1.3.2. Zamawiajcy/Inwestor — firma wymieniona w umowie na rzetargj realizowana jest
budowa, ktéra odpowiedzialna jest za nadzorowarhétri administrowanie kontraktem.
1.3.3.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua

1.3.4. Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania rob6t, zgodne z dokumetacj
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pZzamnawiagcego.

1.3.5. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydztaca autorem dokumentacji
projektowe.

1.3.6. Dokumentacja projektowa — opracowanie stagow/podstaw do wykonywania robét,
zawierajca charakterystyki wymiary obiektu/robot &dacego przedmiotem umowy.
1.3.7.Kosztorys - wykaz robot z podaniem ichédo(przedmiarem)

1.3.8. Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robot.
1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za j@kavykonanych robét, bezpiearstwo wszelkich
czynndaci na terenie budowy, materialy i technologie robggtosowane przy wykonywaniu
robot oraz za ich zgod®z dokumentagj projektows, Specyfikaci Techniczig i poleceniami
Zamawiajcego.

1.4.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrédonym w umowie przekae Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi dokumentami, dziennik budawstz dokumentag¢jprojektows wraz
ze Specyfikacjami technicznymi.

1.4.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa powinna zawiergsunki i dokumenty, zgodne z wykazem podanym
w warunkach umowy.

1.4.3.Zgodnda¢ robot z dokumentagijprojektowy i Specyfikacy Techniczi

Dokumentacja projektowa, Specyfikacja Techniczwazystkie dodatkowe dokumenty
przekazane Wykonawcy przez Zamawiggo stanowi czes¢ umowy, a wymagania okiene
w chatby jednym z nich gobowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej
dokumentaciji.

Wykonawca nie mze wykorzystywa bi¢ddéw opuszczew umowie, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiador@iZzamawiajcego, ktéry podejmie decyzp wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fnie s wazniejsze od wymiaréw okgeonych
na podstawie odczytu ze skali rysunku.

1.4.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowtany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientenraalizacji
umowy & do zakdczenia i odbioru ostatecznego robdét.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone djazdéw i maszyn pracigych przy
realizacji rob6t, Wykonawca odpowiednio oznakujspesob uzgodniony z Zamavgeym.
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Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboej zaptacie i przyjmuje gize jest
wiaczony w cern kontraktova.

1.4.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy
dotyczice ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania rob6t Wykonawcadzie podejmowawszelkie uzasadnione kroki meg na
celu stosowanie sido przepiséw i norm dotygeych ochronyrodowiska na terenie i wokét
terenu budowy, wynikagych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezeb innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.

1.4.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywa, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwapya
sprzt przeciwpaarowy, na terenie budowy i w pomieszczeniach biyathwmagazynach oraz
w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne ¢da sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przemisa

i zabezpieczone przed dgsém oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wykway.

1.4.7.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawogdhie przestrzedgaprzepisow dotyczrych BHP.

W szczegblnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy

w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeoaraz nie spetniggych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie umowne;.

1.4.8.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne

i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyezktére g w jakikolwiek sposob zvgzane
z wykonywanymi robotami idglzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyoktanowié
podczas prowadzenia robot.

2. SPRZET

Sprzt bedacy wlasndcig Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma bytrzymywany
w dobrym stanie i gotowéai do pracy. Powinien lgyzgodny z normami ochrorsyodowiska

I przepisami dotycxrymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Zamawiagmu kopie dokumentéw potwierdzeych dopuszczenie
sprztu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

3. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigiodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako wykonywanych robo6t i wkiwosci przewaonych materiatow.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgidspetnid wymagania dotyece przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnyciskéw na @ i innych parametrow
technicznych.

4. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane teclymlykonywania robét i ich
prowadzenie, za jaké wykonywanych rob6t, za ich zgoditaz dokumentagj projektows,
wymaganiami, SpecyfikagjTechniczi, oraz poleceniami Zamawigego.



5. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
5.1. Zasady kontroli jakasci robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robo6t i jakdci materiatow.
5.2. Dokumenty budowy
Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyaovmaazujacym Zamawiajcego
i Wykonawe w czasie wykonywania robot.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwicymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowytizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego.
Zapisy lgda czytelne, dokonane trwgtechnilg, w poradku chronologicznym, bezg@dnio
jeden pod drugim, bez przerw.
Zafaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurngdrtla oznaczone kolejnym numerem
zalhcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i Zamawigego.
Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolnéri:
— dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegollnych elementow robot,
— przebieg robot, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogprzerw
w robotach,
— uwagi i polecenia Zamawigjego,
— daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,
- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsigprzedtaone
Zamawiagcemu do ustosunkowanig si
Decyzje Zamawiacego wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpis@aznaczeniem
ich przygcia lub zagciem stanowiska.
Wopis projektanta do dziennika budowy obliguje Zanaeego do ustosunkowania sprzy
czym Projektant nie jest strpmmowy i nie mae wydawa polecé Wykonawcy robot.
Ksigzka obmiaréw
Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pest kazdego
z elementdéw robo6t. Obmiary wykonanych rob6t przegdrea s w sposob aigly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do lkgki obmiarow.
Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zaliczagsbprocz wymienionych waej nasgpujace dokumenty:
a) pozwolenie na budoyy
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.
Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy &xla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawed
zabezpieczonym.
Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugojeatychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla Zamawigrego.



6. OBMIAR ROBOT

6.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy
projektowy i Specyfikacji Technicznej, w jednostkach ustaldny kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Zamawiajcego o zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmmnigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do kgizki obmiardw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych w kosztorysie oraz
w Specyfikacji Technicznej nie zwalnia Wykonawcyaabwizku ukaiczenia wszystkich
robot. Bedne dane zostarpoprawione wg instrukcji Zamawigiego na gimie.

6.2. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagviczaakceptowane przez
Zamawiajcego. Jeeli urzadzenia te lub spez wymagag bada atestuycych to Wykonawca
bedzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

6.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem robot, azeak
w przypadku wysgpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikggych przeprowadzagsiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzaegrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne ohticze:da wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalezndéci od ustalé Specyfikacji Technicznej, roboty podleg@astpujacym etapom
odbioru:

a) odbiorowi rob6t ulegagych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu.

7.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét ulegagych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonanych robat,
ktére w dalszym procesie realizacji ulggrakryciu.

Odbidr robét ulegagych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogms¢pu robot.

Odbioru robét dokonuje Zamawigjy.

Gotowas¢ danej cezsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy

i jednoczesnym powiadomieniem Zamawtago. Odbidr bdzie przeprowadzony niezwitocznie,
nie p&niej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolnyd

I powiadomienia o tym fakcie Zamawiaggo.

7.3. Odbidr czsciowy

Odbioér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot.

Odbioru czsciowego roboét dokonujesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robét dokonuje Zamawigjy.

7.4. Odbiér ostateczny robo6t

7.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robét w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci | wartdsci.



Catkowite zakaczenie robét oraz gotow®do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powia@émimem na pimie o tym
fakcie Zamawiajcego.

Odbiér ostateczny robo6t ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicpd dnia
potwierdzenia przez Zamaw4agpgo zakaczenia robot i przgicia dokumentdw.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznezporez Zamawiagego.

Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie przedionych
dokumentow, ocenie wizualnej oraz zgogtriavykonania robo6t z dokumentagyrojektowny

I Specyfikacy Techniczn.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejektacy projektows i Specyfikacji
Technicznej z uwzgtinieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne
obiektu, komisja dokona patren, oceniagc pomniejszog wartas¢ wykonywanych robot

w stosunku do wymag@aprzyjetych w dokumentach umowy.

7.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiaégm robdt jest protokot odbioru
ostatecznego robét spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobaamy przygotowanastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektows,

2. specyfikacje techniczne,

3. dzienniki budowy i ksjzki obmiardéw,

4. geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu,

5. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze).
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdeém przygotowania dokumentacyjnego ngeg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozaoimie Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetraap keda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamaw@ggo.

Termin wykonania robot poprawkowych i rob6t uzupeghtych wyznaczy komisja.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednostk
obmiarowy ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtavy ptatncci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawev danej pozycji kosztorysu

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosowej lgdzie uwzgédniac wszystkie
czynngaci, wymagania i badania sktadeg s¢ na jej wykonanie, oki&one dla tej roboty

w Specyfikacji Technicznej i w dokumentacji projeks;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot powirmtngjmowa:

— robocizre bezpdredng wraz z towarzysgcymi kosztami,

wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzyseymi kosztami,

koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.
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1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI
1.1.Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczr&]/s3 wymagania dotyce wykonania

i odbioru rob6t remontowych Przepompowoiekéw P-8 ,Koztéwka”, bdacej w eksploatacii
Przedstbiorstwa Wodocigowo - Kanalizacyjnego ,Legionowo” Sp. z 0.0., Kibsciuszki 16A,
05-120 Legionowo, w bramy technologicznej, konstrukcyjnej i mechaniczne.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokarperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
robét wymienionych w punkcie I.1.

1.3. Zakres rob6t ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeg/konania i prowadzenia robét remontowych
w Przepompownéciekéw P-8 ,Koztéwka” w Legionowie, zgodnieDokumentagj Projektove.
Zakres robot obejmuje:

- budowe na kanale doptywowym studni na wlocie z zagytytows,

- budowe w miejscu istnigjcej przepompowni nowego obiekt$m@dnicy 2,0 m,

- budowe na przewodzie ttocznym komory na alogji przepompowni,

- wykonanie tymczasowego uktadu stangaeigo obejcie przepompowni w czasie robat,

- wykonanie przepompowni tymczasowej na czas trweobat

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technigzs zgodne z okrdeniami
w obowizujacych odpowiednich Polskich Normach i weéz "Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékavykonania rob6t, oraz za zgodido

z Dokumentagj Projektova, ST i obowazujacymi normami.

Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniami Zamapaego.

Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w egci "Wymagania ogolne”.

Wszystkie urzdzenia wraz z okablowaniem powinnyclgk zainstalowane, aby mave byto ich

swobodne funkcjonowanie oraz dgstdo nich w czasie eksploatacji, remontéw i praégiv

konserwacyjnych.

UWAGA:

1. Obowigzkiem Wykonawcy jest sprawdzenie rzeczywistych gznych wlotu kanatu
K 0,20 m i osi przewodu tlocznego.

2. Z uwagi na brak mozliwosci dokonania pomiaréw, projekt zostat opracowany na
podstawie danych podanych na mapie sytuacyjronvysokasciowe;.

3. Szczegobln uwage nalezy zwrdcié na wzajemne usytuowanie kanatu doptywowego
w stosunku do osi przewodu ttocznego oraz¢dne kanatu doptywowego K 0,20
I przewodu tlocznego Dy 110.

4. W wypadku stwierdzenia ré&nic miedzy wymiarami podanymi w projekcie a stanem
faktycznym, Wykonawca zobowgzany jest ustalt z Inwestorem i Projektantem sposéb
posgpowania.

2. MATERIALY

Warunki ogélne stosowania materiatdbw podano w $jjexcji Technicznej w cgici ,Wymagania
ogolne”.

Materiaty do wykonania robét natg stosowd zgodnie dokumentacprojektows, opisem
technicznym i rysunkami.



Urzadzenia:
PompaFlygt Concertor™ NX6020.181 N80

Moc P2 =2,2 kW,
Napicie U =400V,
Prad nominalny |=3,8A,

Czujnik przecieku FLS;

Funkcja detekcji blokady pompy oraz funkcja czyszia i odblokowywania

pompy; niezalenie od podiczenia - kierunek obrotow wirnika zawsze $diavy;

Kabel ekranowany SUBCAB S3x2.5+3x2.5/3+S(4x0.5) Qml

Stopa spregajgca: DN 80

Gorny uchwyt prowadnic 2" ze stali nierdzewne.

Masy: pompa - 108 kg, stopa sggajgca — 34 kg.

Szafa zasilajco - sterownicza — 1 szt.

» obudowa szafy sterowniczej z tworzywa , klasaoch IP65, z drzwiami
wewretrznymi, cokotem do wkopania obok zbiornika o wyrazh 800x600x300

» wytgcznik gtowny zasilania 3x400 V - praeknik wyboru zasilania:
sig-agregat 4 polowy

* gniazdo serwisowe 230V/16A

* gniazdo 24V

* gniazdo serwisowe 400V/16A

» wtyk do podfczenia agregatu 32A 400VAC montowany na zgvenobudowy

» wytgczniki nadmiarowo - pidowe zabezpieczgje poszczegolne obwody szafy
sterowniczej,

* zasilacz, grzatka

» wytgczniki nadmiarowo - gidowe zabezpieczgje przetwornice estotliwasci

* ptywakowe sygnalizatory poziomu 1 kpl, kabel 10m

» sonda hydrostatyczna, 0-4mH20, 4-20mA, kabel 10m,

« czujnik kontroli symetrii i nagi zasilajgcych,

» zasilacz buforowy 24 V DC 2A DRC-100B,

» akumulatory 2 x 5 Ah,

* przekaniki pomocnicze z sygnalizac| ED 24V DC i 230V AC,

 ochronnik przepiciowy kl. B+C Dehn Shield z dobezpieczeniem,

 ochronnik przepiciowy Kl. D/2,

» wytgczniki krancowe do szaf oraz klap/wtazow,

* przehczniki rodzaju pracy: Bzny - Wyhczone - Auto z poziomu panelu sterowania
pompami,

* oswietlenie wewgtrzne szafy sterowniczej,

* lampki sygnalizacji pracy i awarii pompy oraz pmru alarmowego gornego,

* grzatka z termostatem 50W,

« sterownik XPC - APP411 oraz modut FPG414,

* panel HMI z wygwietaczem wielodotykowym kolorowym 77;

» wytgcznik raznicowo-pgdowy dla uktadu sterowania,

« sygnalizator optyczny i akustyczny awarii, sygalaistyczny odiczany,

* sygnalizator optyczny i akustyczny awarii, sygalaistyczny odiczany,

* pomiar pgdu pomp poprzez przetwornicegsiotliwosci - komunikacja z MT Modbus
RTU RS485,

*» modem GPRS MT-2050,

* antena GSM.

» Szafa przygotowana do monitoringu GPRS.

Wymagane wypos&nie dodatkowe szafy:
- wytgcznik nadmiarowo-pidowy B10 do zabezpieczenia lampywetlenia zewgtrznego,



- wytgcznik nadmiarowo-pidowy B2 do zabezpieczenia obwodu zagda@o przeptywomierz
w komorze na obggiu,
- modut komunikacji MODBUS RTU, zasilanie 24V DGvyjsciem cyfrowym protokot
MODBUS RTU
- zabezpieczenie przepiowe w torze RS 485.

Przeptywomierz elektromagnetyczny WaterMaster FEV32- wersja rozdzielna
Srednica przeptywomierza — Dn 100

Materiat wyktadziny : Elastomer

Materiat elektrod pomiarowych : Stal nierdzewna 316

Piercienie uziemigce (Stal nierdzewna)

Kalibracja standardowa: 0.4%

Zakres temperaturowy otoczenia : Wykonanie stant&d ... 60 °C

Dlugos¢ kabla sygnatowego: 10 m

Napiccie 230 V

Stopier ochrony: Przetwornik / Czujnik : IP 67/IP 68, kalplodhczone i zalaneywica
Rodzaj wy§é i wejs¢ : MODBUS RTu

Filtr antyodorowy kominkowy FK 160 z wktadem weglowym — firma NIXOR lub OXYS

Dtugas¢ komory filtracyjnej - 1100 mm
Srednica filtra 160 mm
Masa wkiadu wglowego - 4,3 kg
Wydajnaié filtra - 9,0%h.

Armatura i osprz et

- zawory zwrotne kulowe DN 100 mm PN 10, kotniereow

- zasuwy naowe dosciekow DN 80, DN 100, PN10, z ngem ecznym,
- taczniki do rur PE kotnierzowe,

- skrzynka uliczna do zasuw,

- skrzynka hydrantowa,

- obudowa zasuwy,

- zlacze straackie D 110.

Materiaty budowlane:

Przewdd ttoczny Dz 160

- rury i ksztaitki Dz 110 x 6,6 PE 100 SDR 17 PR MPa, 4czone poprzez zgrzewanie.
Kanat doptywowy Dz 200

- rury i ksztaltki Dz 200 x 5,9 PVC klasa S SD& Bczone na uszczelki.

Rury i konstrukcje stalowe

Wszystkie rury i elementy stalowe ze stali nierdaep\H17N13M2T:

- przewody technologiczne,

- zawieszenia przewodow,

- pokrywy lukow.

Stosowane materiaty powinny bgkreslone takie jak w dokumentacji projektowe;j

I specyfikacji, inne, jeeli zostag zatwierdzone przez Zamawjaggo.

Wszystkie materiaty i uggdzenia przewidywane do wbudowania muby¢ zgodne

Z postanowieniami Kontraktu i poleceniami Inspe&thiadzoru.

W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawaadgtawi szczegotowe informacje
dotyczcezrédta wytwarzania materiatdw oraz odpowiediveadectwa bada dokumenty
dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwi®bki do zatwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET
Sprzt zgodnie z warunkami ogoélnymi.
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Podstawowy spkt do wykonania rob6t budowlano-montavych:
- Koparka samojezdna poebierna,
- Wibromiot,
- Zuraw,
- Transport samochodowy,
- Sprzarka,
- Wiertarka,
- Sprzt do spawania stali nierdzewnej,
- Klucze manometryczne
- Nozyce mechaniczne,
- Lekkie uradzenia zagszczagce grunt w wykopie.

4. TRANSPORT

Transport zgodnie z warunkami ogélnymi.

Do transportu materiatéw nalenastpujacychsrodkéw transportu:

- samochdd skrzyniowy,

- samochdd dostawczy.

Zatadunek jak i wytadunek materiatéw (rowhie rozbidérki) musi odbywasie z zachowaniem
wszelkichsrodkow ostranosci i bezpieczastwa ludzi.

Przed rozpocxiem prac Wykonawca rozbiorki winien uzgoéias (w kierunku wysypiska,
zlomowiska) okrélajac okres, w jakim tdzie realizowany wywoz.

Transport powinien hiytaki, jak okrglono w specyfikacji, bdz inny, o ile zatwierdzony zostanie
przez Zamawiacego.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogolne

OgobIne wymagania dotygze wykonania robét podano weszi "Wymagania ogolne”.

Wykonanie robét powinno lByjak okr&lono w specyfikacji, dz inne, o ile zatwierdzone zostanie
przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akagpprojekt organizacji i harmonogram
robot uwzgédniajgcy wszystkie warunki wykonania prac etyich zakresem rob6t.

Wykonanie robot powinno yjak okre&lono w specyfikacii, bdz inne, o ile zatwierdzone zostanie
przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie ksztaltki stalowe z kiéami spawanymi powinny bywykonane w zaktadzie
wyspecjalizowanym w spawaniu stali nierdzewne;.

Dla zapewnienia wymaganej odpofnnstali, dostarczone na budewsztattki musz by¢ wolne
od zanieczyszc#e zgorzeliny a w razie potrzeby pasywowane.

Wykonywanie paczen spawanych na budowie musi wykonywesoba majca dédwiadczenie

w wykonywaniu padczen spawanych.

Roboty ziemne naly wykonywa zgodnie z norm PN-68/B-06050.

"Roboty ziemne budowlane - wymagania w zakresieonykania i badania przy odbiorze
BN-83/8836-06 - "Przewody podziemne - roboty ziemldéymagania i badania przy odbiorze"
Wykopy w miejscach vaczen do przewoddw istniegych w rejonie przepompowni naie
wykong recznie z oszalowaniem wykopow..

Zasypywanie wykopow natg wykona zgodnie z punktem 2.3.7 normy PN-68/B-06050

I punktem 2.3.9. normy BN-66/8973-01 zignhez zanieczyszcagnie zamarziia

Z jednoczesnym zagzczeniem warstwami o grudmb przyjetej dla danej metody zagzczania.
Roboty ziemne tj. wykopy i zasypkalezy wykona zgodnie z normp BN-83/8636-02.

Przewdd tloczny naly uktada w wykopie waskoprzestrzennym, zabezpieczonym szalunkami
ptytowymi.

Wystepujace w podtau piaskisrednie mog by¢ wykorzystane jako zasypka w miejscach
wykonywania prac w wykopach otwartych.
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Zasypk nalezy zag:szcz& warstwami o migzszaci nie przekraczagej 20 cm.

Wskaznik zag:szczenia zasypki powinien wynésid 0,97 do 1,00. Podsypkod przewodami
naleey wykonywa i zag;szcz& zgodnie z zaleceniami producenta rur.

Przewody uktadana podsypce piaskowej 20 cm.

Montaz wezta na obejciu powinny odbywa sie przy temperaturze powietrza + 5°C.

Préby szczelndci.

Wszystkie instalacje technologiczne ngl@odda prébie szczelrii.

Wysokdas¢ cisnienia probnego dla instalacji technologicznejzgwodu ttocznego: 0,3 MPa.
Przewdd tloczny naly sprawdzé zgodnie z instrukgjproducenta rur PE.

Oznakowanie rurocigglow i armatury.

Na zamontowanych ruragach naley trwale oznaczykierunki przeptywu i media.

5.2.Rozwiazania techniczne.
5.2.1 Obiekty podstawowe

Komora na wlocie

Na kanale doptywowym K 0,20 m zaprojektowano dodatkstudne kanalizacyjn

z zamontowaiw niej zasuw ptytowa DN 200.

Naped zasuwy wyprowadzony zostanie do poziomu terenu.

Montaz zasuwy wymaga wykonania nadlewki betonowejaianie studni.

Na dnie studni wykortakinet zgodnie z rysunkiem studni.

Studnia po zamkgciu zasuwy petdi bedzie funkcg komory czerpalnej dla tymczasowej
przepompowniciekow, przepompowywage]scieki z kanalizacji osiedlowej bezfrednio
do przewodu ttocznego Dz 110.

Studnia wykonana zostanie z zddw betonowych érednicy wewwtrznej 1,20 m

I gtebokasci 4,15 m.

Przepompownia

W przepompowni na dnie zbiornika czerpalnego zameahe zostan2 pompy Concertor
NX6020.181 N8O, ze stopami spgajgcymi, prowadnicami rurowymi i facuchami do ich
podnoszeniay osiach lukow transportowych.

Wszystkie przewody w przepompowni, wykonardaaze stali nierdzewnej HL7N13M2T,
taczone przez patzenia kotnierzowe.

Kazdy odcinek przewodu ttocznego od pompy sktadasizwezki symetrycznej 8,98/108 mm
I odcinka przewodu 108 mm.

Na kazdym przewodzie DN 100 zamontowane zostan

- zawor zwrotny kulowy DN 100 mm PN 10, kotnierzqwy

- zasuwa ngowa dosciekow DN 100, PN 10, z nagem gcznym.

Z uwagi na umazliwienie otwarcia klapy wtazu na poziomie pomostu bbstugowego, napdy
zasuw naley obréci¢ zgodnie z rysunkiem.

Montaz przewodow ttocznych od pomp najevykona w taki sposob, aby przy skaniu
pofgczenia kotnierzowego nbwe byto lekkie rozaignigcie kompensatora (max 5 mm), co
pozwoli utatwienie demonta zaworu zwrotnego w trakcie eksploatacji.

Kolektor zbiorczy DN 100 nafy pofaczy¢ z karcowky gtdbwnego przewodu ttocznego
wykonanego z rur PE 110 za pomdgcznika rurowego, blokowanego, uniesiwiajacego
rozsunécie przewodow.

Kolektor zbiorczy ttoczny DN 100 natg podwiest w dwoch miejscach, do pokrywy zbiornika
(optymalne miejsce téruby pohczen kotnierzowych).

Podwieszenia wykordaze stali nierdzewnej takiej jak przewody.

Od spodu kolektora zbiorczego wyprowadzony zostariew6d DN 80, z zamontowarasuvy
nozowa DN 80 z napdem kcznym, ktorej zadaniemetizie odwadnianie przewodu ttocznego
I okresowe ptukanie zbiornika czerpalnego.
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Wylot przewodu natey skierow#& pod ktem w kierunku dna i w bok aby mave byto

wzruszanie osadéw. Przewdd odwadgigjmocowa do barierki pomostu.

Zejscie do zbiornika przewidziano za pomdtdrabin stalowych o szerada 40 cm,

ze stali nierdzewney:

- odcinek od goéry na poziom pomostu wypassy w prowadnie samohamown
zabezpieczagg przed upadkiem z wysoka,

- odcinek od poziomu pomostu do dna zbiornika.

Zejscie na dno zbiornikaddzie maliwe po otwarciu klapy na poziomie pomostu.

Wentylacja

W ramach remontu przepompowni przewiduje si

- monta kanatu wentylacyjnego DN 100 jako kanatu grawijaego nawiewnego,

- zamontowanie na wywiewie 2 kominkowych filtrovegiowych Dz160.

Filtry weglowe, dla zapewnienia statecZoip na poziomie terenu zostaabudowane murkiem

z cegty klinkierowej o wymiarach 35 x 35 cm i ustalowane wewgtrz murku.

Kanat wentylacyjny nawiewny DN 100 usta&wia podstawie dachowej, a weytnz

przepompowni naley mocow#& obejmami daciany ptaszcza.

Pokrywa zbiornika

Przewidziano przykrycie zbiornika za pomguefabrykowanej ptyty betonowejsoednicy 2300

mm, grubdci 15 cm.

W plycie wykonane zostgrotwory stanowjce luki motaowe pomp, luk wegiowy oraz otwor

pod kanat wentylacyjny DN 100.

Luki przykryte lzda pokrywami, a w rejonie wiazu wé&gjiowego naley zamontowéa

2 pochwyty z rur Dz 42, wykonanymi ze stali niendnej HL17N13M2T.

Pokrywy wykonane zostarz warstwg ocieplajca z wetny mineralnej gruba 5 cm.

Pochwyty 0 0 wysokgi 1,10 m mocowado piekcienia betonowego i ptyty betonowej za

pomo@ 4 kotew HILTI.

Komora na obejciu

Na istniejacym przewodzie ttocznym Dz 110 przewadsit wykonanie komory na obagiu,

w ktorej zamotnowane zostan

- przeptywomierz,

- odefcie Dz 110 wyprowadzone do poziomu terenu, z zasadeinagca i ztagczem
straackim do podiczania przewodu elastycznego z przepompowni tynoezajs

- zasuwa odcinaga przeptywsciekow z przepompowni ,Koztéwka”.

Przewadd ttoczny wymaga podparcia w 3 punktach:yzeéomierz, zasuwa na odcinku

poziomym i trojnik.

Studnia wykonana zostanie z z¢w betonowych érednicy wewwtrznej 1,50 m

I gtebokasci 2,65 m.

5.2.2. Przepompownia tymczasowa

Zakres prac zvgzanych z wykonaniem przepompowni obejmoéwedzie:

- odcinek tymczasowego elastycznego przewodu tegamN100, od studni na wlocie staneed)
zbiornik czerpalny dla pompy, doagkenia przewodu w zamontowane komorze nasohgj
zlgcze straackie D110, z odpowietrznikiem zamontowanym w nagzym punkcie przewodu
tymczasowego oraz zaworem zwrotnym,

- odcinek wza ssawnego DN 150 od studni na wlocie da&&assawnego pompy,

- monta& pomp samozasys@ej lub rownowanej pompy zatapialnej o parametrach:
Q=8dni/lsH=9,0m.

Zasilanie przepompowni z tymczasowej rozdzielnidwicne;.

Zalgczanie | wyhczanie pompy za pomgsondy hydrostatycznej i awaryjnie za pomoc

wytacznikow ptywakowych.

Minimalny poziom wyhczenia pompy na wysoka 40 cm od dna komory, a aakzanie pompy

na wysokdci 1,0 m od dna kanatu (dno kinety) w studni nacido
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Minimalny cykl pracy pompy przy podanych poziomaohoczych wyniesie ok. 0,5 h,

przy wydajndci pompy 8 dr¥s.

Poziomy wyhczania i zadczania pompy naly ewentualnie skorygowagrzy pierwszym
uruchomieniu w porozumieniu zzgkownikiem.

Przed demonte&em przeompowni tymczasowej i uruchomieniem nowegpompowni, naley
przeptuk& wszystkie dochodige do przeompowni tymczasowej kanaty na odcinkach

do ok. 200 m od pompowni ligz wzdtuz tras kanatow.

Pomg nalery ustawt w miejscu nie koliduyjcym z projektowanymi robotami budowlanymi.

5.2.3 Roboty budowlane i technologiczne

Kolejnos¢ wykonania rob6t budowlano - montaowych:

Z uwagi na ograniczone miejsce na wykonanie robdajemne powgzania technologiczno —

konstrukcyjne proponujegponizej przedstawiogntechnolog wykonania catéci robot i jej

kolejnasé:

1. Wykonani&cianek szczelnych o wymiarach w osiach 3,80 x 8800 x 3,30 m.

2. Wykonanie wykopdéw wewtrz scianek do gibokasci 1,80 m.

3. Wykonanie rozparcia obu wykopdéw natlkasci 1,30 m belkami HEB 240.

4. Wykonanie wykopu pod studnl,20 m.

5. Wykonanie studni z zasgwdcinagca na istniegcym kanale K 0,20.

Pohczenia odcinkow kanatu poza stuglma pomog nasuwek PVC Dy 200.

Przed monteem studni w wykopie wykorggpodbudow betonovd z betonu C8.
Odcécie doptywusciekow do przepompowni poprzez zanyaig istniejcej zasuwy,
zamontowanej na kanale K 0,20 m, poza ogradeedziatki.

6. Zasypka i zaggzczenie warstwami gruntu w wykopie z likwidgamocnienia
I wychgnigcie niepotrzebnejcianki.

7. Wykonanie na przewodzie ttocznym komory na @ej z zasuw odcinajag,
przeptywomierzem i punktem padkenia przewodu ttocznego z uktadu na ébej
przepompowni.

Przed montaem komory w wykopie wykortgpodbudow betonovg z betonu C8.
8. Monta tymczasowego uktadu pompowego z ébigjm przepompowni.
9. Demonta wyposaenia w istniejcej przepompowni.
10. Wykonanie wykopu wevdgtrz wykopu pod zbiornik pompowni dogipokasci 3,90 m.
11. Wykonanie rozparcia wykopu nalgbkasci 3,40 m belkami HEB 240.
12. Wykonanie wykopu pod zbiornik pompowni delgkasci 5,50 m.
13. Wykonanie odwodnienia winza wykopu za pomadgtofiltrow
- depresja ok. 2,00 m.
14. Rozbiorka istnigcego zbiornika 1,20 m z pozostawieniensck zbiornika
w gruncie.
15. Wypetnienie pozostgjej czsci studni betonem C20/25, wyréwnanie pogio
wokot studni i jego zggzczenie.
16. Wykonanie nowego zbiornika przepompowsrednicy 2,0 m.
17. Likwidacja odwodnienia, zasypka warstwami wykofikwidacjascianki szczelnej.
18. Monta wyposaenia w zbiorniku przepompowni: przewody technolage
I wentylacja.
19. Podiczenie kabla zasilagego i monta szafy zasilajco — sterowniczej.
20. Wykonanie prob ruchowych nowej przepompowni.
21. Wyhczenie przepompowni tymczasowej z ruchu.
22. Odwodnienie przewodu ttocznego i zangkre zasuwy DN 100 na odcinku
pionowym w komorze na oleju.
23. Whczenie nowej przepompowni do pracy, poprzez otwazasuwy ptytowe]

w studni na wlocie i zasuwy DN 100 na odcipikiziomym w komorze na oleju.
24. Likwidacja przepompowni tymczasowe).
25. Odtworzenie placu manewrowego z kostki brukowej
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26. Zamontowanie lampywietleniowe;.
Z uwagi na wielké¢ dziatki i odlegtaci pomidzy obiektami, naley rozwazyc rozpoczcie
robét od budowy komory na olseju.

5.2.4 Obefcie przepompowni na czas remontu

Obegcie przepompowni na czas remontu potelgalzie na przepompowywanégiekow

z projektowanej studni na wlocie komory na ébij, w ktorej zaprojektowanoadze straackie

do podjczenia wza elastycznego stanagiego tymczasowy przewdd ttoczny.

Studnia stanowibedzie zbiornik czerpalny dla tymczasowe]j przepompaieiekow.

Wytaczenie istnigjcej przepompowni z eksploatacji ngstpoprzez zamkgcie zasuwy

ptytowej zamontowanej w studni na wlocie.

Kolejnos¢ wykonania robot:

Podana kolejni robot dotyczy tylko robot technologicznych awéanych tylko

z obefciem przepompowni.

Kolejnas¢ robdt obejmujca caty zakres inwestycji podana jest w opisigd@ionstrukcyjne;.

Roboty technologiczne nalgwykonywa w nasgpujacej kolejngci:

1. Po wykonaniu studni na wlocie zapetvdoptyw sciekdw do przepompowni poprzez otwarcie
Istniejgcej zasuwy, zamontowanej na kanale K 0,20 m, pgradazeniem dziaiki.

2. Dokona spustusciekow z przewodu ttocznego do zbiornika przepompuiow

3. Monta tymczasowego uktadu pompowego z ébigm przepompowni.

4. Wylgczenie istnigjcej przepompowni z ruchu poprzez zamkie doptywusciekow do
istniejgcej przepompowni (zasuwa ptytowa w studni na wilpcEamknecie zasuwy,
zamontowanej w komorze na ofi@yl, na odcinku poziomym.

5. Uruchomienie przepompowni tymczasowej poprzeaatie zasuwy zamontowanej na
odcinku pionowym w komorze na obeiu.

Po wybudowaniu nowej przepompowigiekOw uktad tymczasowy wagzye

W nastpujacej kolejngaci:

1. Wylgczenie przepompowni tymczasowej z ruchu.

2. Odhczye w komorze na obg&giu przewdd ttoczny, poatzony do zicza straackiego.

3. Dokond spustusciekow z odcinka pionowego przewodu tlocznego, lmiornika

przepompowni, poprzez otwarcie zasuwy zamonteyaa odcinku poziomym.

. Zamkngcie zasuwy, zamontowanej w komorze na @ej na odcinku pionowym.

. Otwarcie zasuwy ptytowej w studni na wlocie.

. Uruchomienie nowej przepompowéaiekow.

. Likwidacja przepompowni tymczasowej.

~N o o b~

Préba hydrauliczna

Caly wezel ttoczny poddaprdobie szczeln@i na cénienie 0,25 MPa.

Przewdd naley sprawdz¢ zgodnie z instrukgjproducenta rur PE.

Roboty montazowe

Montaz przewodu tlocznego oraz pokenia zgrzewane powinny odbyésie przy temperaturze
powietrza= + 5°C.

5.3 Opis robot technologicznych i budowlanych.
5.3.1 Obiekty podstawowe

Studnia na wlocie

Studnia wykonana zostanie z prefabrykowanyelyéw betonowych, z betonu C35/45,

tagczonych na uszczelki, wednicy wewsgtrznej 1,20 m.

Studnia sktada siz nas¢pujacych elementow:

a. podstawa o wysoka 1,10 m z dnem, z zamontowanymi w podstawie studn
przegciami szczelnymi dla kanatu Dy 200 z rur PVC (péerg odpowiednie dla
rodzaju rury),

b. 3 kegi o wysokaci: 2x 1,10 m+ 1 x 0,70 m:
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- w jednym kegu zamontowaprzefcie dla przewodu ttocznego z rury PE 100 Dy 110
(przegcie odpowiednie dla rodzaju rury),

c. ptyta przykrywajca,

d. wiazzeliwny osrednicy 600 D 400 wysokoi 150 mm,

e. skrzynka uliczna.

Przed montzem studni w wykopie wykorigpodbudow betonowg z betonu C8, gruldci 10 cm.

Wewnmngtrz studni, n&cianie od strony przepompowni wykdnnet i nadlewk betonovg

zgodnie z rysunkiem, do ktorej zamocowana zostzasewa ptytowa DN 200 z nggem

recznym wyprowadzonym do poziomu terenu.

Podgczenie studni z odcinkami kanatéw poza stadmsi pomog nasuwek z uszczelkami

Dy 200.

Zbiornik przepompowni
Zbiornik wykonany zostanie z prefabrykowanychddw betonowych, z betonu C35/45,
tagczonych na uszczelki, wednicy wewsgtrznej 2,0 m.
Zbiornik sktada i z nas¢pujacych elementow:
a. podstawa o wysoka 2,35 m z dnem, z zamontowanym w podstawie studni
przegciem szczelnym dla kanatu Dy 200 z rur PVC (piaejodpowiednie dla
rodzaju rury),
b. 2 kegi o wysokdaci 1,50 m:
- w jednym kegu zamontowaprzefcie dla przewodu ttocznego z rury PE 100 Dy 110
(przegcie odpowiednie dla rodzaju rury),
- w drugim kegu zamontowaprzegcie dla przewodu wentylacyjnego Dy 160
oraz otwoér dla prz&gia kabli zasilajacych i sterowniczych,
- ptyta przykrywajca.
Studng posadowt na pozostawionej w grunciegszi istniegcego zbiornika dotychczasowej
przepompowni grednicy zewntrznej 1,44 m, ktorego vetrze wypeiné betonem C20/25.
Na wierzchu ptyty przykrywagej i powierzchni bocznej zbiornika wykahevarstwe ocieplajag
0 grubaci 8 cm i wylewk betonowy na siatce o grul$oi 6 cm.
W plycie przykrywajacej naly wykona 4 otwory:
- 2 otwory stanowgce luki transportowe dla pomp o wymiarach 71 x &3 c
- otwor pod wiaz weciowy osrednicy @ 61 cm,
- otwor pod kanat wentylacyjny @ednicy @ 15 cm.
Wiaz wepciowy i pokrywy lukéw pomp przykypokrywami wykonanymi wg rysunkow
brarzy mechanicznej (rysunki M-1 i M-2).
Wewngtrz zbiornika wykon& pomost obstugowy z barierkami o wysé&ol1100 mm.
Konstrukcg nosng pomostu stanowi ruszt z ceownikowetgch C100 x 50 x 5 mm
montowanych ddciany zbiornika za pomad<otew HILTI.
Pomost przykr§ kratami pomostowymi 30 x z oczkami 33,3 x 33,3r&)dnie zejcia wykona
klape otwierary o wymiarach 600 x 650 mm z kraty pomostowe;j.
Barierke wykon& z rur kwadratowych 420 x 40 x 2.
Na dole barierki ochronnej wyko@iiraweznik o wysokdci 150 mm
Drabiny zejciowe goérn i dolng o szerokéci 400 mm i 2 pochwyty wykortaze stali
H17N13M2T. Drabig gormg wyposay¢ w prowadni¢ samohamows
Przy wiazie wykon&pochwyty w rur stalowych nierdzewnych - mocowanepthszcza.
Na dnie zbiornika wykoniaskosy betonowe w kierunku wlotéw do pomp z betG28/30 wg
rysunku. Spadki prz&gia komunikacyjnego wykoaze spadkiem 2 %
w kierunku wlotu do pomp.

Komora na obejciu

Komora wykonana zostanie z prefabrykowanyalgéw betonowych, z betonu C35/45,
tagczonych na uszczelki, wednicy wewsgtrznej 1,50 m.

Studnia sklada siz nas¢pujacych elementow:
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a. podstawa o wysoka 2,35 m z dnem, z zamontowanymi w studni g@ajmi
szczelnymi dla przewodu ttocznego z rur PE D§ (drzefcie odpowiednie dla
rodzaju rury),

b. ptyta przykrywajca,

c. wtazzeliwny osrednicy 600 D 400 wysokoi 150 mm,

d. skrzynka hydrantowa.

Przed montzem studni w wykopie wykorigpodbudow betonowvy z betonu C8,

grubasci 10 cm.

Zabezpieczenie powierzchni zbiornika i studni

Zabezpieczenie wewtrznych powierzchni betonowych zbiornika i studaleay wykona

materialami na bazigywic epoksydowych. Powtoka powinna charakteryzogia duza

odporndciag nascieranie, na dziatanie substancji zawartycfcwekach bytowo-gospodarczych
oraz dobg przyczepnéciag do powierzchni betonowych.

Technologia zabezpieczer$i@an, ptyty przykrywajcej i dna studni:

- uszkodzone miejsca wyréwhprzy pomocy szpachli do betonu lub podobnych
srodkow do reprofilacji powierzchni betonowych, zeyéajacych przyczepna@
minimum 1,5 N/mrf

- zagruntowé materialem gruntgcym na bazieywic epoksydowych (przy
zachowaniu odpowiedniej wilgotém podtaza, narzuconej przez producenta
stosowanegérodka),

- po uptywie czasu zgodnym z instrukgroducenta, naky¢ powtoke ochronn
z zywic epoksydowych cakznej grubéci powtoki min. 1 mm.

Do zabezpieczenia powierzchni nglestosowa zestawsrodkdéw zabezpieczagych,

tego samego producenta.

Sciany zewstrzne: zbiornika, studni i plytzabezpieczyAbizolem 2R + 2P.

5.3.2. Roboty dodatkowe

Wykonanie catego zakresu robo6t podstawowych wyrhagazie wykonania riej
wymienionych robo6t dodatkowych, na etapie przyga@aazym i po zakdczeniu robot.
Wykaz robét dodatkowych:

- rozbidrka placu manewrowego i jego odtworzenpowierzchnia placu = 55

- utozenie drogi i placu z ptyt MON na czas wykonywarohdt,

- naprawa i odtworzenie drogi dojazdowej do przepowni — droga z kostki betonowej,
- demonta i monta tablicy informacyjnej PWK Legionowo,

- demonta i montaz wpustu deszczowego D 20@radku placu manewrowego.

5.4 Sterowanie i automatyka

Sterowanie automatyczne prag pomp

Przewiduje si sterowanie pracpompowni za pomagcsterownika mikroprocesorowego.

W zakresie sterowania, pomiaréw i sygnalizacji pigeje st przesytanie wybranych sygnatow
I danych do Centralnej Dyspozytorni.

Automatyczna praca pomp przebiéddzie wg ustalonych statych stref, odpowiadggh
okreslonym poziomom w zbiorniku czerpalnym, do ktoryataypisane bda pompy w danym
cyklu pracy.

W pompowni zamontowane zosah pompy pracuce w uktadzie: 1 pompa robocza + 1 pompa
rezerwowa, z zal@niem zmiany kolejniei zahczenia s pomp po kadym cyklu pracy.
Przewiduje si zastosowanie pomp Concertor N w wersji XPC o peateaxh:

- wydajnaé pompy Q = 8,0 difs,

- wysoka¢ podnoszenia H=10,0m.
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Zalgczanie | wyhczanie s pomp nasfpowa bedzie wedtug schematu:

Poziom nr Rgdna Funkcja

1 75,95  wadzenie wszystkich pomp (poziom alarmowy dolny)

2 76,05 wydzenie wszystkich pomp

3 76,85  zmizenie pompy pracagej w strefie nr 1

4 76,95  zmizenie pompy pracggej w strefie nr 2 - sygnat alarmowy
5 77,05  poziom alarmowy gorn

Sterowanie pracpomp za pomagcsondy hydrostatycznej SG-25 , pgbej funkcg urzagdzenia
do sterowania pragomp i uradzenia pomiarowego poziondaiekOw w zbiorniku czerpalnym.
Jako uradzenie do awaryjnego uruchomienia pomp zamontoweadyie ptywakowy
sygnalizator poziomu, ktéry po @ghicciu poziomu alarmowego gérnego (poziom nr 5) lub
awarii sondy hydrostatycznej zaky pompy w trybie maksymalnych parametrow.
Sterowanie rgczne prag pomp
Zmiana sterowania automatycznego ¢ezne i odwrotnie odbywasic bedzie przeacznikiem
usytuowanym w rozdzielnicy gtéwne;j.
Przy kgcznym sterowaniu praarzadzen z szafy sterowniczej uniemowvione bedzie
sterowanie ze sterownika.
Sygnalizacja
Sygnaty o normalnej pracy pomp dgste kedg w szafie sterowniczej oraz przesytane
do komputera na Centralyspozytorns.
Do szafy sterowniczej wyprowadzone zogtaastpujace sygnaty:
- stan pracy, awarii, alarmu i wyboru rodzaju @teania pomp,
- poziomsciekow w zbiorniku pompowni,
- dobowa ilé¢ godzin pracy dla poszczegdlnych pomp,
- zabczenie pompy rezerwowej w danych cyklu pracy,
- zanik napicia zasilajcego.
Pompy wyposzone leda w uktad do monitorowania pompy, obejrey czujnik przecieku do
komory silnika, czujnik wilgoci w komorze olejow@raz zabezpieczenie uzwojenia silnika
przed przegzeniem termicznym.
Sygnaly awaryjne lub o pracy niezgodnej z zaftymi parametrami sygnalizowanedh
sygnatamgwietinymi w szafie sterowniczej pompowni, a na ekeskomputera w CD sygnatami
swietlnymi nadrzdnymi (pojawiagcymi sk niezalenie od obrazu, jaki jest w danym momencie
na ekranie) i sygnatem akustycznym.
Ze sterownika do Centralnej Dyspozytorni przekazysvida nastpujace sygnaty:
- stan pracy, awarii, alarmu i wyboru rodzaju etegnia pomp,
- zabczenie pompy rezerwowej w danych cyklu pracy,
- poziomsciekow w zbiorniku pompowni,
- dobowa ilé¢ godzin pracy dla poszczegdlnych pomp,
- zanik napicia zasilajcego.
Pomiary
Przewidziano nagpujace pomiary parametréw technologicznych z przekanjsva
ich wartcgci do szafy sterowniczej i do dyspozytorni:
a. cagly pomiar poziomuciekow - pomiar cigly oparty na sondzie hydrostatyczne;j
zamontowanej w zbiorniku czerpalnym,
b. pomiar iléci przepompowywanyckciekow - za pomagcprzeptywomierza: bigcy
I sumaryczny,
c. pomiar ilgci godzin pracy pomp,
d. pomiar energii pobieranej przez:la pomg,
e. pomiar nagktia zasilania.
Blokady
Blokada w uktadzie sterowania pomp polega na uniimie@niu zaczenia ¢gcznego pomp przy
minimalnym poziomie roboczym (poziom nr 1), z zinvoscia jej odlczenia
w przypadku konieczrigi opr&nienia zbiornika czerpalnego.
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5.5. Warunki BHP przy wykonywaniu robot

Przy wykonywaniu robot stosowaastpujace przepisy BHP:
- przed przyspieniem do robot w zbiorniku czerpalnym i studni&elmalizacyjnych
pracownicy powinni byzapoznani z zakresem prac i poinstruowani o bezpian sposobie
jej wykonania,
- roboty naley prowadz¢ pod kierownictwem i statym nadzorem oséb posigah
daswiadczenie przy tego rodzaju robotach.
Kazdy zatrudniony pracownik powinien posigdazeszkolenie w odpowiednie kwalifikacje
i zakresie BHP i posiadaktualne badania lekarskie.
Wykonanie robot musi ldyzgodne z Rozpogezenie Ministra Infrastruktury z dn. 6.02.2003 r.
w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy podczas wykonywania robo6t ddaych (Dz. U. 2003,
nr 47, poz. 401 z dn. 19.03.2003 r.).

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
Ogolne zasady dotygee kontroli jakéci robét podano w e&ci ,WWymagania ogolne”.
6.1. Materiaty

Badanie materiatowaytych do wykonania rob6t zgodne z S. T. Badaniedastpuje poprzez
poréwnanie cech materiatdw z wymogami Dokumentagjektowej i odpowiednich norm
materialowych zgodnie z S. T.

6.2. Kontrola jakosci wykonanych robot

Kontroli jakosci wykonanych robot naky dokona poprzez poréwnanie wykonania robot

z Dokumentagj Projektowg oraz z Warunkami Technicznymi.

Kontroli podlega sprawdzenie montaurzdzen, przewodu ttocznego i kanatu.

Realizacja kontroli jakéci na budowie powinna odbywasie w postaci kontroli biggcej lub
odbioru, ktéry powinien by dokonany z udziatem Inspektora Nadzoru, potwiengzarotokotem
odbioru i odpowiednim wpisem do dziennika budowy.

Kazda czynné¢ montaowa podlega kontroli jakéei obejmugcej prawidtowd¢ i poprawndgé
wykonania. Oceny prawidtowoi wykonania nalgy dokonywa& na podstawie wynikow
przeprowadzonych bezfgrednio pomiarow. Poprawié wykonania czynn&i montaowej
nalezy uzn& za osiagnicta, jezeli wykonana zostata zgodnie z projektem technalogi

I organizacji montau, z zasadami sztuki mortavej oraz z wymaganiami warunkow
technicznych wykonania i odbioru robot.

Wykonawca powinien przedig¢ Zamawiagcemu wszystkie proby i atesty gwarancji producenta
dla stosowanych materiatow i wdzen, ze zastosowane materiaty spetgiajymagane
normami warunki techniczne

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady podano weszi "Wymagania ogoélne".
Jednostlk obmiaru wykonanych robét jest:
- wykonaniescianki szczelnej wraz z rozparciem na poziomie gdrn
- wykonanie obdpia przepompowni na czas remontugevinie z przepompowai
tymczasow,
- wykonanie studni na wlocie wraz z wypasaiem,
- wykonanie komory na ob&jiu wraz z wyposzeniem,
- wykonanie robot mong@wych instalacji technologicznych i wentylacji wzppompowni.
Obmiaru dokonuje sina podstawie oceny wizualnej oraz pomiaréw w abek porownaniu
z Dokumentagj Technicza.
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8. ODBIOR ROBOT

Odbioru rob6t natey dokon& zgodnie z Warunkami Technicznymi i Odbioru RobétdBwlano —
Montazowych, oraz w ogci "Wymagania ogolne".
Przy odbiorze rob6t powinny bylostarczone nagiujace dokumenty:

- Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmiananziupetnieniami,

- Dziennik Budowy,

- dokumenty uzasadnigje uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykmania

robot,

- dokumentacja techniczno-ruchowa i karty gwarancyjizgdzen,
Wykonawca powinien przedtgé¢ Inspektorowi Nadzoru wszystkie préby i atesty gaverji
producenta dla stosownych materiatow igolzan , ze zastosowane materialy spetgiajymagane
normami warunki techniczne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgoIne wymagania

Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w cgsci "Wymagania ogolne".
9.2. Platnaci

Podstaw ptatngci, po przedtaeniu protokétu kacowego odbioru robét - jest kwota ryczattowa
wedtug umowy zawartej z Wykonaweoobot wytonionym w drodze przetargu publicznego
Zgodnie z Dokumentagjnalezy wykona zakres robot wymieniony w punkcie 1.3 niniejsz&} S
Ptatnag¢ nalezy przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgfakasci robét, w oparciu 0 ocerwizualrg
i wyniki pomiaréw i bada.
Cena jednostkowa wykonanych robét obejmuje:
- roboty przygotowawcze i trasowanie robot,
- zakup materiatow i ugdzen,
- transport materiatéw i ugglzer na miejsce wbudowania,
- monta& i demonta rusztowa,
- monta urzadze,
- wykonanie i montapodpor,
- wykonanie wszelkich niezidnych préb i bada
- uzyskanie wszelkich wymaganygéhiadectw, deklaracji, badacswiadcze i odbiorow przez
uprawnione jednostki,
- calas¢ prac zwizanych z uruchomieniem wdzen,
- prace porzdkowe,
- zakadunek i transport demontowanych materiatdbwedplecznych w wydzielone miejsce
placu budowy,
- transport wewegtrzny materiatow z rozbidrki i usugtie ich na zewstrz obiektow,
- skladowanie materiatow z rozbidrki, oczyszczenke gegregowanie, rozkruszanie,
pryzmowanie lub ukfadanie w stosy, zatadunekrodki transportu i wywoéz,
- utylizacja,
- zaladunek ztomu i wywéz na ztomowisko.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- NormyPNiEN
- Aprobaty Techniczne
- WTW | ORB-M.
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[ll. REMONT PRZEPOMPOWNI - ROBOTY ELEKTRYCZNE | AKPIiA

1. Wymagania ogolne

2. Czesé elektryczna

2.1. Zakres prac elektrycznych

2.2. Zasilanie przepompowni

2.3. Rozliczeniowy pomiar energii elektrycznej.

2.4. Szafa zasilago — sterownicza

2.5. Gwietlenie zewgtrzne.

2.6. Kompleksowa ochrona przegiowa.

2.7. Ochrona przed pomniem pgdem elektrycznym.

2.8. Wymagania ogolne dla ydzen zasilagcych i rozdzielczych.

3. CZESC AKPIA

3.1. Zakres prac AKPIiA

3.2.Szczegotowe warunki wykonanie robot
3.3.Wytyczne do programu

3.4.Przyrady pomiarowe

WARUNKI ODBIORU WYKONANEJ INSTALACJI ELEKTRYCZNEJ i  AKPIA
1. Obowazki kierownika (wykonawcy) robot elektrycznych i &AA w zakresie
przygotowania instalacji do odbioru.
2. Odbiory i wymagania.
2.1. Odbior czsciowy.
2.2. Odbiodr kacowy
2.3. Protokét odbioru kecowego instalacji elektryczne.
2.4. Estetyka i jak& wykonania instalacji.
2.5. Ochrona przed pomniem pgdem elektrycznym.
2.6. Ochrona przed parami i skutkami cieplnymi.
2.7. Dobor przewodow do ole¢alndsci pradowej i spadku napcia oraz doboér
zabezpiecze
2.8. Umieszczenie odpowiednich gnizen odiaczapcych i Bczacych.
2.9. Dobor urzdzen srodkow ochrony w zalanosci od wptywow zewntrznych.
2.10. Oznaczenia przewodow
2.11. Umieszczenie schematow, tablic ostrzegawcljrinnych podobnych informacji
oraz oznaczenia obwoddw, bezpiecznikgezrikow, zaciskow itp.
2.12. Podjczenie przewodow
2.13. Badania (pomiary i proby) instalacji elekiggch.
2.14. Warunki przekazania instalacji elektrycznee#tsploataciji.
2.15. Wymagania ogolne dotygre BHP przy wykonywaniu robét elektrycznych.
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[l. REMONT PRZEPOMPOWNI - ROBOTY ELEKTRYCZNE | AKPiA

1. Wymagania ogolne

Instalacje elektryczne wykonane powinnylpyzy wyciu materiatow takich jak: kable,
przewody, osprt posiadajcych znak bezpiecastwa lub dopuszczenie do stosowania
w budownictwie. Te same wymogi dotycarzadzen | aparatury rozdzielczej i pomiarowe;.
Wszystkie urgdzenia wraz z okablowaniem powinnyckigk zainstalowane, aby rove byto
ich swobodne funkcjonowanie oraz dgstlo nich w czasie remontow i przgdpw
konserwacyjnych.
Jaka¢ i sposob wykonania instalacji elektrycznych powizapewnia ciggty dostave energii
elektrycznej o odpowiednich parametrach technicanyc
Instalowa nalezy tylko gniazda ze stykiem ochronnym w takim poiu, aby styk ochronny
wystepowat u gory, a przewod fazowy padtony byt do lewego zacisku, a przewdd neutralny
do prawego zacisku gniazda.
Nalezy sprawdzt, czy parametry zaprojektowanych zabezpig@ézeodkow ochrony
przeciwporaeniowej orazrodkéw ochrony przed przegiami $ zgodne z aktualnymi
przepisami i normami.

2. CZESC ELEKTRYCZNA

2.1. Zakres prac elektrycznych
Niniejsze opracowanie obejmuje zasilanie w eregfgktryczn urzadzen technologicznych
I pomiarowo — kontrolnych w przepompowni i komormeobejciu.

2.2. Zasilanie przepompowni.
Pompowniaciekow ,Koztowka” P-8 w Legionowie zasilana jestzgcza kablowego
znajdugcego s¢ w ogrodzeniu pompowni. Kabel zasey ze zhcza kablowego do szafy
sterowniczej naley wykona& zgodnie z projektem. W adzu kablowym naley zamontowa
wktadki bezpiecznikowe mocy 50A i utgé kabel YKY 5x 10mni o diugdci 4,0 m do nowej
szafy zasilajco — sterownicze)j.

2.3. Rozliczeniowy pomiar energii elektryczne,;.
Moc przykczeniowa nie ulega zmianie. W zku z powyszym licznik rozliczeniowy
do pomiaru bezpmedniego umieszczony warizu kablowym pozostaje bez zmian.

2.4. Szafaasilajaco - sterownicza.

Szafa zasilago - sterownicza o wymiarach 800 x 600 x 300 mnsfauie dostarczona przez

producenta pomp jako gotowy produkt.

Szafa posadowionaizie na cokole o wysokoi 20 cm.

W szafie zasilajco — sterowniczej natg dodatkowo zamontowa

- wytacznik nadmiarowo-gidowy B10 do zabezpieczenia lampywetlenia zewgtrznego

- wytacznik nadmiarowo-gidowy B2 do zabezpieczenia obwodu zastdego przeptywomierz w
komorze obégiowej

- modut komunikacji MODBUS RTU, zasilanie 24V DGwgjsciem cyfrowym protokét
MODBUS RTU

- zabezpieczenie przegpiowe w torze RS 485.

Zasilanie szafy odbywéssi¢c bedzie poprzezeczny przedcznik zasilania si¢agregat
umazliwiajgcy zasilenie rozdzielnicy z przewwego agregatu pdotworczego poprzez gniazdo
wtykowe 32A
Przehcznik zasilania musi posiatllokad: uniemaliwiajaca podanie nagcia z agregatu na
siet zasilajca ZE.
Z szafy zasilajco — sterowniczej zasilanedy:

* pompysciekowe P1, i P2 o mocy 2,2 kW z wbudowanymi faldwami,
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* obwody 24V AC
* zestaw gniazd remontowych
e aparatura AKPIA.

2.5. Gwietlenie zewretrzne.

Zalkaczenie lampy éwietlenia zewrtrznego mae odbywa sie recznie, lub automatycznie
z wylacznika zmierzchowego. Do aazania ¢cznego zastosowano przeznik 1- 0 - 2

0 prydzie znamionowym 10A w obudowie hermetycznej, zaim@anym na konstrukcji
wsporczej szafy zasilggo — sterowniczej.

2.6. Kompleksowa ochrona przegiciowa.

W obwodach zasilania pompowni zastosowano kompleksamchrore od przepi¢ w oparciu
o ochronniki przegiciowe.

2.7. Ochrona przed poraeniem pradem elektrycznym.

Jakosrodek ochrony przed paraniem pgdem elektrycznym zastosowano samoczynne szybkie
wytgczenie zasilania dla uktadu sieciowego TN-S z dam@ymi wytgcznikami
réznicowopgdowymi 30mA.

Po wykonaniu instalacji elektrycznych skutecgnochrony sprawdzipomiarami

i sporadzi¢ odpowiednie protokoty.

2.8. Wymagania ogolne dla urgdzen zasilajacychi rozdzielczych.
Urzadzenia zasilagce i rozdzielcze powinny lbytak wykonane, aby zapewnialy doste@nergii
elektrycznej w sposob nie powoday naraeniazycia i zdrowia ludzi oraz zagrenia
pozarowego srodowiska. Uradzenia rozdzielcze powinny zapewwiostaw energii do
odbioréw w taki sposob, aby zasilane engajektryczrm wszystkie lub wybrane ugdzenia
techniczne mogty funkcjonowanieprzerwanie i niezawodnie.
Elementy urgdzen rozdzielczych naley tak zbudowd, aby wymiana uszkodzonego elementu
odbywata s w mazliwie krotkim czasie, a zaktocenia w funkcjonowanizgdzen technicznych
spowodowane uszkodzeniem mialy ograniczonycgasi
Ostony uradzen wykonane z metali powinny by sposéb skuteczny zabezpieczone przed
korozja.

CZESC AKPIA

3.1. Zakres prac AKPIA

Zadanie obejmuje modernizacjktadéw automatyki Przepompowsitiekow P-8
.Koztdwka” z zachowaniemgtznaici GPRS systemu AKPIA z CentralDyspozytorn
MPWIK w Legionowie.
Zakres robot obejmuje moritazafy zasilajco — sterowniczej, proby, rozruch i przekazanie do
eksploatacji dostarczonych gdze, instalacji, komponentéw oraz demantaymienianych
urzadzen, jak rownie zbednych odcinkow kabli.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeg/konania:
- demontau istniepcych uktadow sterowania,
- demontau zkednych odcinkow kabli,
- instalacji nowych uktadow pomiarowych, sygnatigaych, sterowniczych,
- utozenia linii kablowych AKPIA; zasilajcych, sterowniczych, pomiarowych
i komunikacyjnych,
- opracowania i instalacji oprogramowania stero\arith.C,
- modernizacja i instalacja oprogramowania dlazeiirkomputerowego systemu nadzoru
I wizualizacji w Centralnej Dyspozytorni,
- prob i bada.
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3.2.Szczegotowe warunki wykonanie robot
Przewody sterownicze i komunikacyjne w obiektaclexyaprowadzé w korytkach
kablowych zamknitych ze stali nierdzewne;.
Pode§cia do uradzexr wykona w rurkach ochronnych.
Wejscia do uradzen i puszek wykonaprzez dtawiki.
Obok uradzen nalezy umieszczéaich oznaczenia projektowe.
Przewody i kable oznaczaa obu kacach wigciwymi oznacznikami.

3.3.Wytyczne do programu
Program stergry prag pomp wykona w oparciu o wytyczne technologiczne.
Program winien zapewéiprag automatycza
Sytuacje awaryjne i przekroczenia zakreséw pracywby¢ rejestrowane i przekazywane
poprzez transmigjGPRS do Centralnej Dyspozytorni.

3.4.Przyrady pomiarowe
Przyrzdy pomiarowe winny gicharakteryzowaduza doktadndcia i niezawodnécia dziatania
w jak najdhiiszym przedziale czasu.
Przyrzdy naley instalow& wraz ze wszystkimi zalecanymi przez producentot@dsmi
kompensacyjnymi.
Nalezy zainstalowé przyrzdy pomiarowe o riej podanych cechach:

Pomiar przeptywu

Przeptywomierz elektromagnetyczny.
Przetwornik pomiarowy:

- doktadng¢: 0,5%,

wyjscie: komunikacja cyfrowa MODBUS RTU,
stopier ochrony: IP 67,

zasilanie: 24V DC,

- wersja roziczna,

- temperatura otoczenia: -20...+60°C,
- oprogramowanie: j.polski,

instrukcja obstugi w j.polskim

Pomiar poziomu
Hydrostatyczna sonda poziomu
- zasilanie: z gtli pradowej 4...20 mA
- wyjscie sygnatu: sygnat pdowy 4...20 mA
- zakres pomiaru: 0 —4 m
- temperatura pracy: -5...46

Ptywakowy sygnalizator poziomu
- temperatura otoczenia: -5 ...+ 45
- maksymalne énienie pracy: 0,25 Mpa,
- stopier ochrony obudowy: IP68

WARUNKI ODBIORU WYKONANEJ INSTALACJI ELEKTRYCZNEJ i  AKPIA
1. Obowigzki kierownika (wykonawcy) robot elektrycznych i AKPIA w zakresie
przygotowania instalacji do odbioru.

Kierownik robét elektrycznych w obiekcie budowlanymbowgzany jest do:
- zgtaszania inwestorowi do sprawdzenia lub dok@nadbioru wykonanych robot
- zapewnienia dokonania wymaganych przepisamiygihlonych w umowie o przgzeniu do
sieci elektroenergetycznej préb i odbioréwscrowych instalacji oraz zwrzanych z nimi
urzdzen przed zgtoszeniem obiektu do odbioru
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- przygotowania dokumentacji powykonawczej instglalektrycznych, uzupetnionej o wszelkie
p&niejsze zmiany jakie zostaly wniesione w trakciedowy

- zgtoszenia do odbioru koowego instalacji elektrycznej, AKPIA i piorunochre] (zgtoszenia
powinny by dokonane odpowiednim wpisem do dziennika budowy)

- uczestniczenia w czynédach odbiorowych

- przekazania inwestorowiwiadczenia o zgodr$oi wykonania instalacji elektrycznych
z projektem, polskimi normami i przepisami teicano-budowalnymi

- usungcia stwierdzonych przez komgsyvad i usterek.

2. Odbiory i wymagania.

2.1. Odbi6r czsciowy.
Odbiorem czsciowym maze by objeta cz$¢ obiektu, instalacji lub rob6t, stanawh etapow
calas¢. Jako odbior agciowy traktuje st rowniez odbior dotycacy catccei robdt zleconych do
wykonania jezdnemu z podwykonawcow.
Odbiér czsciowy ma na celu jakkgiowe i ilosciowe sprawdzenie wykonanych robot.
Do odbioréw cezsciowych zalicza i odbiory elementéw obiektu lub robot przewidziangch
zakrycia.
Z odbioru robo6t ulegagych zakryciu spoedza sé protokot, ktorego wyniki naley wpisa do
dziennika budowy.
Odbior czsciowy powinien by przeprowadzony komisyjnie, w obedabinwestora
(zleceniodawcy). Wykonawca jest obauany zawiadongii uzgodné z zamawiajcym termin
odbioru.
W systemie generalnego wykonawstwa robét odbiogscoawego dokonuje generalny
wykonawca od podwykonawcy, a ngstie inwestor od generalnego wykonawcy.
Inwestor mae uzgodni z generalnym wykonawd przeprowadzi odbiér czsciowy
rownoczénie z odbiorem rob6t od podwykonawcy przez genegidnvykonawe.
Czesciowy odbidr obiektu powinien lgydokonany przez komispowotar przez inwestora
(zamawiagcego)
Z dokonanego odbioru efciowego naley spis@ protokot, w ktorym powinny bywymienione
ewentualne wykryte usterki oraz okllane terminy ich usugcia. Rbwnoczénie naley dokon&
wpisu w dzienniku budowy z ewentualnym gitdeniem kopii protokotu.
Po zgtoszeniu przez wykonagvasungcia wad (usterek) wymienionych w protokole
zamawiagcy sprawdza komisyjnie lub jednoosobowo, spdrapc oddzielny protokot
z odbioru pousterkowego w réwnoczesnym wpisem dentitka budowy o usuegiu przez
wykonawe usterek.

2.2. Odbidr koncowy.

Odbioru kaxcowego od wykonawcy dokonuje przedstawiciel zamgetayo. Mae on powota

w tym celu komis} odbiorcz, ztozong z rzeczoznawcow i przedstawiciefiyikownika oraz

kompetentnych organow.

Odbior kaxcowy powinien by poprzedzony technicznymi odbioramiéziowymi (jesli takie

byly przewidziane) orasz przeprowadzeniem rozruebbnologicznego, $ taki rozruch byt

zlecony przez inwestora wykonawcy robét. Zadaenie i wyniki wymienionych prac powinny

by¢ wtasciwe udokumentowane.

Do odbioru niezbdne jest przygotowanie przez kierownika robét ejeznych dokumentéw

potrzebnych do nalgtej oceny wykonanych rob6t oraz dokumentacji poondwcze,.

Odbior kacowy instalacji elektrycznej obejmuije:

- sprawdzenie dokumentacji powykonawczej

- sprawdzenie zgoddo wykonanej instalacji z umayywarunkami przydczenia do sieci
elektroenergetycznej

- ogledziny instalaciji

- sprawdzenie skuteczéw dziatania zabezpiec#e srodkdéw ochrony przed paraniem
elektrycznym
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- badania i préby morzawe

- proby rozruchowe

- proby i testy urgdzen kontrolno pomiarowych
- sporadzenie protokotu odbioru.

2.3. Protokét odbioru koncowego instalacji elektrycznej.

Protokdét odbioru kacowego instalacji elektrycznych i AKPIA powinienvziarac:

» tytut protokétu, miejscows&t i dat sporadzenia

* nazw i adres obiektu

* imiona i nazwiska cztonkéw komisji oraz ich funkcje

e dat wykonania badaodbiorczych

« ocere kompletndci dokumentacji przedimnej do odbioru

» ocere wynikow bada odbiorczych

» potwierdzenie #ycia do wykonania instalacji elektrycznych i AKPiyrobow
I urgdzen dopuszczonych do obrotu i stosowania w budowméctw

» potwierdzenie realizacji wpisow do dziennika budawyykrytych wadach lub
usterkach oraz stwierdzenie ich ugtiai

» oswiadczenie komisji odbioru o wykonaniu (lub niewylamiu) instalacji zgodnie
Z umow, projektem, przepisami techniczno-budowlanymiskiwhi normami oraz
zasadami wiedzy technicznej

e decyzp komisji o przekazaniu (lub nieprzekazaniu) obiektueksploatacji

* ewentualne uwagi i zalecenia komisji

» podpisy cztonkdéw komisji, stwierdzage zgodnéc ustalé zawartych w protokéle

* wykaz dokumentéw detzonych do protokotu.

2.4. Estetyka i jakad¢ wykonania instalaciji.

O jakasci | estetyce wykonanej instalacji decyglapstpujace czynniki:

e zastosowanie o ile to byto move jednego gatunku i zachowanie jednakowej kadtkiy
spratu elektroinstalacyjnego, wdzei rozdzielczych, pomiarowych itp.

» trwalo$¢ zamocowania speiu do podiga oraz innych elementéw mogaych
i uchwytow

» wihasciwe zabezpieczanie przed korpejementdéw urgdze i instalacji naraonych
na wptywy czynnikéw atmosferycznych.

2.5. Ochrona przed poraeniem pradem elektrycznym.

Nalezy ustalt jakie srodki ochrony przed dotykiem bezpednim i pdrednim zostaty
zastosowane, prawidtod®dobraniagsrodkoéw ochrony przed pataniem pgdem elektrycznym
oraz ich zgodn& z obowazujagcymi przepisami i normami.

2.6. Ochrona przed paarami i skutkami cieplnymi.
Nalezy sprawdzt czy:
- instalacje i urgdzenia elektryczne nie stwargzajagraenia paarowego dla materiatdw lub
podtazy, na ktérych (w pobku ktérych) g zainstalowane
- urzadzenia mogce powodowé powstanie tuku elektrycznege sdpowiednio zabezpieczone
przed jego negatywnym oddziatywaniem
- urzgdzenia zawiergge ciecze palnggdpowiednio zabezpieczone przed rozprzestrzemmanie
Sk tych cieczy
- urzadzenia do wytwarzania pary, goej wody lub powietrza posiadagabezpieczenia przed
przegrzaniem.
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2.7. Dobér przewoddw do obazalnosci pradowej i spadku napkcia oraz doboér
zabezpiecte

Nalezy sprawdzt prawidtowad¢ doboru parametréw technicznych i dostosowanie aankow
pracy uradzea:

» zabezpieczapych przed pdem przecizeniowym

» zabezpieczapych przed pdem zwarciowym

» ochronnych rénicowopgdowych

* zabezpieczagych przed przepciami

» zabezpieczafpych przed zanikiem nagmia do odiczania izolacyjnego,
Nalezy sprawdzé prawidtowaé:

e nastawienia parametréw udzer zabezpieczagych

* zainstalowania i nastawienia gdzen sygnalizacyjnych do statej kontroli stanu izolacji
innych, j&li takie przewidziano w projekcie

e doboru urzdzea ze wzgédu na selektywni@ dziatania

» doboru przewodow do przewidywanych alien pradem elektrycznym oraz ich
zabezpieczeprzed przetzeniami.

2.8. Umieszczenie odpowiednich ugzizen odtaczajacych i faczacych.

Nalezy sprawdzt, czy instalacje | ugdzenia spetnigjwymagania w zakresie:

e odlgczania od nagcia zasilajcego catej instalacji oraz kaego obwodu

» $rodkoéw zapobiegagych przypadkowemu zgdzeniu

* mozliwosci wytaczania awaryjnego wynikagych z potrzeb sterowania oraz wymaga
bezpieczéstwa.

2.9. Dobér urzmdzen srodkdéw ochrony w zaleznosci od wptywow zewretrznych.
Nalezy sprawdzt prawidtowa¢ zastosowanych rozwdan technicznych w zaaosci od
warunkéwsrodowiskowych oraz ze wzglu na:
» konstrukcg obiektu budowlanego oraz temperatuwilgotnos¢ powietrza
» obecnd¢ ciat obcych, wody oraz innych substancji wywaeéyjch korozg
* naraenia na uszkodzenia mechaniczne, promieniowanneskme, wstigsy sejsmiczne,
wytadowania atmosferyczne, oddziatywalektroenergetyczne, elektrostatyczne, lub
jonizugce
* przepecia atmosferyczne luladzeniowe
» warunki ewakuacyjne oraz zagemie paarem, wybuchem, skaniem.

2.10. Oznaczenia przewodow

Nalezy stwierdzt prawidtowa¢ oznaczenia przewoddw po sprawdzeniu odpowiedniego
oznaczenia wszystkich przewodow ochronnych, newtchl, ochronno-neutralnych oraz
upewnieniu s, ze kolory zielonozotty i jasnoniebieski nie zostaly zastosowane dwaczenia
przewodow fazowych.

2.11. Umieszczenie schematow, tablic ostrzegawczyah innych podobnych informaciji
oraz oznaczenia obwoddw, bezpiecznikdwadznikdw, zaciskow itp.

Nalezy sprawdzt czy:
* umieszczone napisy oraz tablice ostrzegawcze nrdoyjne i identyfikacyjne znajdapic
we widciwym miejscu
« obwody, bezpiecznikigtzniki, zaciski § 0znaczone w sposéb untiaviaj acy ich
identyfikac} i zgodne z oznaczeniami na schematach i inggattkach informacyjnych
« tabliczki znamionowe oraz inrfeodki identyfikupce aparatysczeniowe, pomiarowe i
sterownicze znajdupic we wiaciwym miejscu, a ich zakres informacji pozwala na
prawidtovg identyfikacg
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e umieszczono we wigiwych miejscach schematy oraz czy w wystargaan zakresie
pozwad one na identyfikagjinstalacji, obwodéw i ukdzen.

2.12. Podiczenie przewodow.

Nalezy sprawdzt czy:
» podhiczenia przewoddw wykonaneg grzy wyciu odpowiednich metod i ospitzi
* nie jest wywierany przez izolacpacisk na pakczenia
e zaciski nie g nar&one na napzenia spowodowane przez pgcitone przewody.

2.13. Badania (pomiary i préby) instalacji elektryaznych.
Przed przysipieniem do pomiardw i prob naleusury¢ wszystkie wady, ledy montaowe i
usterki wykryte w trakcie ogtizin instalaciji.

Pomiary i préby przeprowadza s celu stwierdzenia, czy zainstalowane przewopgraty,

urzadzenia isrodki ochrony:

e spehniag wymagania okrdone w odpowiednich normach

» spelniaj role ochrony i zabezpieczenia 0s6b i mienia przed yeggim wptywem
instalacji elektrycznych

e nie maj uszkodza, wad lub odpornci mniejszej nt wymagana

* s dobrane, zainstalowane i wykazjarametry okrdone w projekcie.

Podstawowy zakres pomiardw i prob obejmuje:

» sprawdzenie ggtosci przewoddw ochronnych w tym gtéwnych i dodatkotvyc
pohczen wyrbwnawczych,

* pomiar rezystancji przewodéw elektrycznych

* pomiary rezystancji izolacji kabli i przewodow

* sprawdzenie ggtosci galwanicznej urgdzenie piorunochronnego

* pomiar rezystancji uziemienia i rezystywsnbgruntu

e pomiar padéw uptywowych

e sprawdzenie biegunowa

e sprawdzenie samoczynnego wo#enia zasilania

* sprawdzenie wytrzymadoi elektrycznej

e pomiar nagzenia dwietlenia

e przeprowadzenie prob dziatania

Kazda wyzej wymieniona praca pomiarowo-kontrolna powinné bgkaczona protokotem z

przeprowadzonych badapomiardow.

Protokot powinien zawietaco najmniej nagpujace dane:
* nazw badanego ugdzenia i jego dane znamionowe
* miejsce zainstalowania badanegogdezenia

* rodzaj wykonanych pomiaréw

e nazwisko osoby wykonagej pomiary

* dat wykonania pomiaréw

*  spis wytych przyraddw pomiarowych i ich numery

* liczbowe wyniki pomiarow

e uwagi i wnioski.

Ocere koncowg bada odbiorczych naley uzna za dodatr wowczas, gdy wyniki wszystkich
bada w zakresie ogldzin, pomiaréw i probsgsdodatnie.

Jezeli w trakcie bada stwierdzono usterki, to po ich useciu nalery powtdrzy wszystkie te
badania, na ktore usterka mogta énigptyw.
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2.14. Warunki przekazania instalacji elektrycznejdo eksploatacji.

Instalacja i urgdzenia elektryczne madyc¢ przyjete do eksploatacji po stwierdzeniu:
« kompletndci dokumentacji technicznej powykonawczej
* gotowaci instalacji i uradzen elektrycznych do eksploatacji zgodnie z wymaganiam
ustalonymi w zalaeniach techniczno-ekonomicznych i projekcie techmym
e przygotowania instalacji i uggdzen elektrycznych do pracy zgodnie z odtoaymi
warunkami technicznymi dotygz/mi budynkow i uragdzen
e przygotowania instalacji i ugdzen elektrycznych do pracy zgodnie z wymaganiami
BHP, paarowymi i ochronyrodowiska
» uzyskania pozytywnych wynikéw prob i pomiaréw paedraw technicznych
instalacji i urgdzen elektrycznych
* poprawnej pracy poszczegolnych odcinkow instakelejktrycznej i urgdzen
elektrycznych
» spelnienia warunkow sanitarnych i sanitarno-bytdwyc
Ostatecznym dokumentem potwierdggm przygcie instalacji i uradzen elektrycznych
w obiekcie jest protokét przggia, po ustaleniuze nie zawiera onzadnych brakow i usterek.
Protokot przygcia powinien zostapodpisany przez wiaiciela lub zarzdce przyjmupcego
instalacg i urzadzenia elektryczne w budynku.

Przekazanie obiektu do eksploatacji nie zwalnia Ugkvcy od usugcia ewentualnych wad
I usterek stwierdzonych przy odbiorzenkowym oraz istotnych usterek zgtoszonych przez
uzytkownika w okresie trwaniagkojmi, tj. w okresie gwarancyjnym.

W przypadku niedotrzymania przez wykonavietidowy(robét) zobowazan wynikajacych
z rekojmi, zamawiagcy ma prawo do odszkodowania i stosowania kar unyolan

2.15. Wymagania ogolne dotyaze BHP przy wykonywaniu robot elektrycznych.
Przy wykonywaniu rob6t kaly wykonawca zobowkany jest do przestrzegania obgauijagcych
przepisow w zakresie BHP.

Podstawowym aktem prawnym ob@ailjgcym w zakresie BHP jest ustawa Kodeks pracy z dnia
26 czerwca 1974r. Z pdiejszymi zmianami. W Dz. U. 2002 nr 199, poz. 1678200, poz.

1679 opublikowano dwie ustawy, ktére wprowadzaniany do Kodeksu pracy

z dniem 1 stycznia 2003r.

Sprawy bezpiecZstwa i higieny pracy przy ugdzeniach i instalacjach elektrycznych
szczegO6towo reguluje rozpadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wéziaa 1999r.(Dz.
U.1999 nr 80, poz. 980).

Wykonawca robot powinien przestrzégaymaga generalnego wykonawcy w zakresie BHP.

Wykonawca robét powinien miauprawnienia budowlane oréwiadectwo kwalifikacyjne D i E
w zakresie dozoru i eksploatacji instalacji iagdzen elektroenergetycznych, zgodnie z
rozporadzeniem Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Sppabeej z dnia 28 kwietnia 2003r. W
sprawie szczegotowych zasad stwierdzania posiadaabfikacji przez osoby zajmage sé
eksploatagj urzadzen, instalacji i sieci (Dz. U. 2003 nr 89, poz. 828;129, poz. 1184).

Kwalifikacje personelu wykonawcy rob6t powinny zaisstwierdzone przez wdaiwa komisg
egzaminacyja i udokumentowane waym z&wiadczeniem kwalifikacyjnym E.

PODSTAWA OPRACOWANIA

Podstaw prawry opracowania stanowi:

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze $§nia 2004r. w sprawie szczegotowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robo6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego.
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Specyfikacg opracowano w oparciu o:
1.Warunki techniczne wykonania i odbioru robét butdmych - czs¢ D: Roboty instalacyjne.
Zeszyt 1: Instalacje elektryczne i piorunochronnéwdynkach mieszkalnych Instytut Techniki
Budowlanej, Warszawa 2003
2.Warunki techniczne wykonania i odbioru robét batdmych - cz$¢ D: Roboty instalacyjne.
Zeszyt 2: Instalacje elektryczne i piorunochronnbuglynkach @yteczndgci publicznej. Instytut
Techniki Budowlanej, Warszawa 2004
3. Instalacje elektryczne. Warunki techniczne z &otarzami. Wymagania odbioru
i eksploatacji. Przepisy prawne i normy COBOHR. Wydanie lll rozszerzone
i uaktualnione styc#e1999.
4. Przepisy dotyce bezpieczestwa i higieny pracy zwrzanych z prag przy uradzeniach
energetycznych, zgodreeRozporadzeniemMSW i A Dz.U. nr 80 z 1999r.
5. Przepisy dotyege bezpieczestwa i higieny przy wykonywaniu rob6t budowlanyzhypdnie
z rozporadzeniem ministra infrastruktury Dz.U. nr 47 z 2Q03r
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