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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania ogolne dotyczace wykonania 1
odbioru robot.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja stanowi podstawe opracowania szczegotowej specyfikacji technicznej
stosowanej jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Okreslenia podstawowe

Uzyte w specyfikacji wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

1.3.1. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony piecz¢cig organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robot budowlanych.

1.3.2. Zamawiajacy/Inwestor — firma wymieniona w umowie na rzecz ktorej realizowana jest
budowa, ktéra odpowiedzialna jest za nadzorowanie robdt 1 administrowanie kontraktem.

1.3.3. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.3.4. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja
projektowg 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Zamawiajacego.

1.3.5. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;.

1.3.6. Dokumentacja projektowa — opracowanie stanowigce podstawe do wykonywania robot,
zawierajaca charakterystyke 1 wymiary obiektu/robot bedacego przedmiotem umowy.

1.3.7. Kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem)

1.3.8. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robot.
1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, materiaty i technologie robdt zastosowane przy wykonywaniu
robot oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, Specyfikacjg Techniczng 1 poleceniami
Zamawiajacego.

1.4.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi dokumentami, dziennik budowy oraz dokumentacj¢ projektowg wraz
ze Specytikacjami technicznymi.

1.4.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa powinna zawiera¢ rysunki i dokumenty, zgodne z wykazem podanym
w warunkach umowy.

1.4.3. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa 1 Specyfikacjg Techniczng

Dokumentacja projektowa, Specyfikacja Techniczna 1 wszystkie dodatkowe dokumenty
przekazane Wykonawcy przez Zamawiajgcego stanowig cze$S¢ umowy, a wymagania okreslone
w cho¢by jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej
dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedow opuszczen w umowie, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i1 poprawek.

W przypadku rozbieznos$ci, wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wymiaroOw okreslonych
na podstawie odczytu ze skali rysunku.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
umowy az do zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robot.

Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow 1 maszyn pracujacych przy
realizacji robdt, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Zamawiajgcym.



Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie 1 przyjmuje sie, ze jest
wlaczony w ceng kontraktowa.

1.4.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac 1 stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania robot Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na
celu stosowanie si¢ do przepisOw 1 norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie 1 wokot
terenu budowy, wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepisOw sprawny
sprzet przeciwpozarowy, na terenie budowy 1 w pomieszczeniach biurowych, magazynach oraz
w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami

1 zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.7. Bezpieczenstwo 1 higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisoOw dotyczacych BHP.

W szczego6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy

w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednig odziez dla ochrony Zycia 1 zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie 1 s3g uwzglednione w cenie umowne;.

1.4.8. Stosowanie si¢ do prawa i1 innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne

1 miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy 1 wytyczne, ktore s3 w jakikolwiek sposob zwigzane
z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien
podczas prowadzenia robot.

2. SPRZET

Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie 1 gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony §rodowiska

1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Zamawiajagcemu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania 1 badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

3. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot 1 whasciwosci przewozonych materiatow.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda speinia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ 1 innych parametrow
technicznych.

4. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane technologie wykonywania robot i ich
prowadzenie, za jako$¢ wykonywanych robot, za ich zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami, Specyfikacja Techniczng, oraz poleceniami Zamawiajacego.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot 1 jakosci materiatow.

6.2. Dokumenty budowy

Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego

1 Wykonawce w czasie wykonywania robot.

Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia 1 nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.

Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i1 inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzone datg 1 podpisem Wykonawcy 1 Zamawiajacego.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— terminy rozpoczecia i1 zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

— przebieg robdt, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy 1 przyczyny przerw

w robotach,

— uwagi 1 polecenia Zamawiajacego,

— daty zarzadzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone
Zamawiajacemu do ustosunkowania sie¢.

Decyzje Zamawiajacego wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Zamawiajacego do ustosunkowania si¢, przy
czym Projektant nie jest strong umowy 1 nie moze wydawac polecen Wykonawcy robot.
Ksiazka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementow robdt. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciggly w
jednostkach przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do ksigzki obmiarow.

Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych wyzej nastepujace dokumenty:

a) pozwolenie na budowe,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoly z narad i ustalen,

f) korespondencj¢ na budowie.

Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Zamawiajacego.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 Specyfikacji Technicznej, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Zamawiajgcego o zakresie
obmierzanych robot i1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiaréw.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w kosztorysie oraz

w Specyfikacji Technicznej nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich
robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Zamawiajacego na pismie.

7.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce 1 zaakceptowane przez
Zamawiajacego. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujacych to Wykonawca
bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawceg utrzymywane w dobrym stanie,

w calym okresie trwania robot.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem robdt, a takze

w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robodt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposdb
zrozumialy 1 jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow roboét

W zaleznosci od ustalen Specytfikacji Technicznej, roboty podlegaja nastepujacym etapom
odbioru:

a) odbiorowi robo6t ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych robét,
ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robot ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Zamawiajacy.

Gotowos¢ danej czegsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
1 jednoczesnym powiadomieniem Zamawiajgcego. Odbior begdzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy

1 powiadomienia o tym fakcie Zamawiajgcego.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jako$ci wykonanych czesci robot.

Odbioru czesciowego robot dokonuje sie¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robdt dokonuje Zamawiajacy.



8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci 1 wartoSci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pisSmie o tym
fakcie Zamawiajacego.

Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Zamawiajacego zakonczenia robot i przyjecia dokumentow.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego.

Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja projektowsa

1 Specyfikacja Techniczna.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa 1 Specyfikacji
Technicznej z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne
obiektu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot

w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
1. dokumentacje projektowa,

2. specyfikacje techniczne,

3. dzienniki budowy 1 ksigzki obmiarow,

4. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg robot 1 sieci uzbrojenia terenu,

5. kopi¢ mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i1 robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania 1 badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty

w Specyfikacji Technicznej 1 w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robdt powinny obejmowac:

robocizn¢ bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

— warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny 1 ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.



II. REMONT PRZEPOMPOWNI - ROBOTY BUDOWLANE I TECHNOLOGICZNE

Spis tresci:

1. Przedmiot 1 zakres stosowania specyfikacji 8
1.1.Przedmiot ST 8
1.2. Zakres stosowania ST 8
1.3. Zakres rob6t ST 8
1.4. Okreslenia podstawowe 8
1.5. Ogblne wymagania 8

2. Materiaty 9

3. Sprzet 11

4. Transport 11

5. Wykonanie robot 11
5.1 Wymagania og6lne 11
5.2. Rozwigzania techniczne. 12
5.2.1 Roboty tymczasowe i demontazowe 12
5.2.1.1 Przepompownia tymczasowa 12
5.2.1.2 Roboty demontazowe 12
5.2.2  Roboty budowlane i technologiczne 13
5.2.2.1 Przepompownia $ciekow 13
5.2.2.2 Obejscie przepompowni na czas remontu 14
53 Opis robot technologicznych 1 budowlanych 15
5.3.1 Przepompownia $ciekow 15
5.3.2  Obejscie przepompowni na czas remontu 17
5.3.3  Studnia z zasuwg DN 400 na wlocie 19
5.4 Sterowanie 1 automatyka 19
5.5 Warunki BHP przy wykonywaniu robot 21

6. Kontrola jakos$ci robot 21
6.1. Materiaty 21
6.2. Kontrola jakos$ci wykonanych robot 21

7. Obmiar rob6t 22

8. Odbior robot 22

9. Podstawa ptatnosci 22
9.1. Ogdlne wymagania 22
9.2. Platnosci 22

10. Przepisy zwigzane 23



1. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej /ST/ s wymagania dotyczace wykonania

1 odbioru robot remontowych Przepompowni $ciekow P-13 , Kolejowa”, bedacej w eksploatacji
Przedsiebiorstwa Wodociggowo - Kanalizacyjnego ,,Legionowo” Sp. z 0.0., ul. Kosciuszki 16A,
05-120 Legionowo, w branzy technologicznej, konstrukcyjnej i mechanicznej.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu
robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania 1 prowadzenia robdt remontowych
w Przepompowni $ciekow P-13 , Kolejowa” w Legionowie, zgodnie z Dokumentacja Projektow3.
Zakres robot obejmuje:
- roboty budowlane zwigzane z budowa uktadu obejScia przepompowni na czas remontu
ze studnig na obejsciu, weztem potaczeniowym na istniejgcym przewodzie ttocznym
1 przewodem tlocznym, wraz
- budowg przepompowni tymczasowej,
- roboty zwigzane z wymiang zasuwy DN 400 w studni przed przepompownig wraz z remontem
Scian wewngetrznych studni,
- roboty budowlane w przepompowni,
- roboty zwigzane z wyposazeniem technologicznym przepompowni,
- wykonanie ptyty 1 montaz zurawia obrotowego,
- wykonanie 1 montaz prowadnic rozdrabniarki wraz z krata zabezpieczajaca.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z okresleniami
w obowigzujacych odpowiednich Polskich Normach i w czeséci "Wymagania ogdlne".

1.5. Ogélne wymagania.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, oraz za zgodno$¢

z Dokumentacjg Projektowa, ST 1 obowigzujgcymi normami.

Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniami Zamawiajacego.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w czesci "Wymagania ogolne".

Wszystkie urzadzenia wraz z okablowaniem powinny by¢ tak zainstalowane, aby mozliwe byto ich
swobodne funkcjonowanie oraz dostep do nich w czasie eksploatacji, remontdéw i1 przegladow
konserwacyjnych.

UWAGA:

Obowiazkiem Wykonawcy jest sprawdzenie rzeczywistych wymiarow istniejgcej konstrukcji.
Z. uwagi na brak mozliwos$ci dokonania dokladnych pomiardéw, projekt zostal opracowany na
podstawie dostarczonej przez Inwestra dokumentacji projektowej i mozliwych do wykonania
pomiaréw przy czynnym obiekcie.

Szczegolng uwage nalezy zwroci¢ na wzajemne usytuowanie luku transportowego na poziomie
terenu w stosunku do kanalu w ktérym ma by¢ zamontowana rozdrabniarka.

Sprawdzenia polozenia nalezy dokona¢ przed zaméwieniem materialow do wykonania
prowadnic rozdrabniarki.

W wypadku stwierdzenia réznic miedzy wymiarami podanymi w projekcie a stanem
faktycznym, Wykonawca zobowiazany jest ustali¢ z Inwestorem i Projektantem sposob
postepowania.



2. MATERIALY

Warunki og6lne stosowania materiatdow podano w Specyfikacji Technicznej w czgsci ,,Wymagania
ogolne”.

Materialy do wykonania rob6t nalezy stosowac zgodnie dokumentacjg projektowa, opisem
technicznym 1 rysunkami.

Urzadzenia:

Pompa FLYGT NP 3153 HT 456

Moc P2=7,5kW,

Napigcie U =400V, rozruch soft - start,

Wyposazenie: kabel 4G1,5+2x1,5 mm2, L=10 m,
czujnik przecieku do komory silnika: FLS 1 wilgoci w komorze olejowej: CLS,
przekaznik MiniCAS II do monitorowania czujnikow pompy.

Stopa sprzegajaca: DN 100

Gorny uchwyt prowadnic 2" ze stali nierdzewnej.

Masy: pompa - 210 kg, stopa sprzggajaca — 42 kg.

Rozdrabniarka Channel Monster CMD1810-XDS2.0.
Przepustowos$¢ maksymalna Q = 420 m?/h,

Moc P=22kW,
Napigcie U =400V,
Stopien ochrony IP 68

Panel sterowania pracg rozdrabniarki z programowalnym sterownikiem zawierajacy funkcje
automatycznego rewersu w wypadku zablokowania dyskow tnacych.

Zuraw obrotowy z wciagnikiem elektrycznym przejezdnym

Producent firma Vetter Krantechnik.

Typ zurawia MS8-2,3 z weiggnikiem ELECTROLIFT® SiXX,
Os$ obrotu ramienia w osi stupa.

Sterowanie: z kasety sterowniczej o obnizonym napigciu, podwieszonej do wciagnika,

Napigcie sterowania Us=24V
Zasilanie U =400V,
Moc P =0.75/0.19 kW
Kat obrotu max 210 °
Udzwig 800 kg
Masa zurawia 405 kg
Masa wtasna wciggnika 70 kg
Max predkos¢ wceiggnika 4 m/min.
Dhugo$¢ ramienia 2330 mm
Wysokos¢ do spodu belki 2760 mm
Wysokos$¢ catkowita 3070 mm

Przeplywomierz elektromagnetyczny WaterMaster FEV321 — wersja rozdzielna
Oznaczenie: FEW321.300.K.1.S.4.S1.B.1.A.1.A.2.A.3.A.1.M.1..]JB.T3.VO.CWA
300 - Srednica czujnika : DN 300 (12 in.)

K - Materiat wyktadziny : Elastomer

1 - Wykonanie elektrod : Standard

S - Materiat elektrod pomiarowych : Stal nierdzewna 316

4 - Akcesoria : 2x Pier§cienie uziemiajace (Stal nierdzewna)

S1 - Typ przytacza procesowego : ISO 7005 PN 10 EN 1092-1

B - Material przylacza procesowego : Stal weglowa

1 - Certyfikaty : Standard (bez certyfikatu PED)

A - Typ kalibracji : Kalibracja standardowa 0.4%



1 - Zakres temperaturowy / Zakres temperaturowy otoczenia : Wykonanie standard / -20 ... 60 °C
(-4 ... 140 °F)

A - Tabliczka : Etykieta samoprzylepna

2 - Dlugos¢ 1 typ kabla sygnatowego : 10 m

A - Certyfikat dla strefy zagrozonej wybuchem : Ogdlnego przeznaczenia

3 - Stopien ochrony: Przetwornik / Czujnik : IP 67 (NEMA 4X) / IP 68 (NEMA 6P), kable
podtaczone 1 zalane Zywicg

A - Przylacze elektryczne : M20 x 1.5

1 - Zasilanie : 100 ... 230 V AC, 50 Hz

M - Rodzaj wyjs¢ 1 wejs¢ : MODBUS RS485 + 2 wyjscia impulsowe + 1 wyjscie alarmowe
1 - Konfiguracja uzytkownika : Standardowa konfiguracja

T3 - [lo$¢ punktéw kalibracji : 3 punktowa kalibracja

Zasuwa plaska DN 100 na instalacji pluczacej

Zasuwa ptaska kolnierzowa krotka PN 10 z napedem elektrycznym wieloobrotowym AUMA typ
SA 07.6

Zasilanie: AC 400 V 50 Hz.

Moc P=0,18 kW.

Wyposazenie: wskaznik stanu otwarcia

Sterownik napedu AUMATIC AC O1.2.

Armatura i osprzet

- zawory zwrotne kulowe DN 150 mm PN 10, kolierzowe,

- zasuwy do $ciekow DN 80, DN 150, DN 200, PN10, krotkie, z napedem recznym,
- zasuwa nozowe do zabudowy w gruncie z trzpieniem niewznoszacym DN 300 i DN 200 PN
10,

- zasuwa nozowa DN 400 w studni przed przepompownig,

- zasuwa plytowa DN 150 z napedem wyprowadzonym na strop studni na obejsciu,
- Iaczniki do rur bose 1 kolnierzowe,

- skrzynki uliczne do zasuw,

- obudowy zasuw,

- zlacze strazackie D 110 1 D150.

Materialy budowlane:

Przewod tloczny Dz 225

- rura Dz 225 x 13,4 PE100 SDR 17, PN 1,0 MPa, taczone poprzez zgrzewanie i taczniki do rur
kolnierzowe i bose,

- trgjnik redukcyjny Dy 315/225 PE100 SDR 17, PN 1,0 MPa, taczony tacznikami do rur PE,

- kolano na zalamaniu trasy Dy 225 PE 100 SDR 17.

Kanal grawitacyjny K 0.15

- rura Dy 160 PVC.

Rury i konstrukcje stalowe

Wszystkie rury i1 elementy stalowe, poza plyta pod stopg zurawia, ze stali nierdzewne;

HI17N13M2T:

- przewody technologiczne,

- podpory pod przewody,

- prowadnice rozdrabniarki,

- krata zabezpieczajaca przepompownig,

- pokrywy lukow.

Ptyta stalowa pod stope zurawia ze stali konstrukcyjnej S235JRG2.

Stosowane materialy powinny by¢ okreslone takie jak w dokumentacji projektowe;j
1 specyfikacji, inne, jezeli zostang zatwierdzone przez Zamawiajacego.
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Wszystkie materiaty 1 urzadzenia przewidywane do wbudowania muszg by¢ zgodne

z postanowieniami Kontraktu i poleceniami Inspektora Nadzoru.

W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje
dotyczace zrodta wytwarzania materiatow oraz odpowiednie swiadectwa badan, dokumenty
dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie i probki do zatwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Sprzet zgodnie z warunkami ogdlnymi.
Podstawowy sprzet do wykonania robot budowlano-montazowych:
- Koparka samojezdna podsiebierna,
- Transport samochodowy,
- Mot pneumatyczny,
- Wibromtiot,
- Sprezarka,
- Wiertarka,
- Spawarka,
- Sprzet do spawania stali nierdzewnej,
- Klucze manometryczne
- Nozyce mechaniczne,
- Nozyce do cigcia rur,
- Lekkie urzadzenia zaggszczajace grunt w wykopie.

4. TRANSPORT

Transport zgodnie z warunkami ogolnymi.

Do transportu materiatléw nalezy uzy¢ nastepujacych srodkow transportu:

- samochdd skrzyniowy,

- samochdd dostawczy.

Zatadunek jak 1 wyladunek materiatow (réwniez z rozbiorki) musi odbywac si¢ z zachowaniem
wszelkich srodkéw ostroznosci 1 bezpieczenstwa ludzi.

Przed rozpoczeciem prac Wykonawca rozbiorki winien uzgodni¢ tras¢ (w kierunku wysypiska,
ztomowiska) okreslajac okres, w jakim bedzie realizowany wywoz.

Transport powinien by¢ taki, jak okreslono w specyfikacji, badZz inny, o ile zatwierdzony
zostanie przez Zamawiajgcego.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogoélne

Ogoblne wymagania dotyczace wykonania robot podano w czesci "Wymagania ogdlne".

Wykonanie robot powinno by¢ jak okre§lono w specyfikacji, badz inne, o ile zatwierdzone zostanie
przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
robot uwzgledniajacy wszystkie warunki wykonania prac objetych zakresem robot.

Wykonanie robot powinno by¢ jak okreslono w specyfikacji, badz inne, o ile zatwierdzone zostanie
przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie ksztaltki stalowe z kro¢cami spawanymi powinny by¢ wykonane w zaktadzie
wyspecjalizowanym w spawaniu stali nierdzewne;.

Dla zapewnienia wymaganej odpornosci stali, dostarczone na budowe ksztattki muszg by¢ wolne
od zanieczyszczen, zgorzeliny a w razie potrzeby pasywowane.

Wykonywanie potaczen spawanych na budowie musi wykonywac¢ osoba majaca do§wiadczenie

w wykonywaniu potaczen spawanych.

Roboty ziemne nalezy wykonywa¢ zgodnie z normg PN-68/B-06050.

"Roboty ziemne budowlane - wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze
BN-83/8836-06 - "Przewody podziemne - roboty ziemne - Wymagania i badania przy odbiorze"
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Wykopy w miejscach wiaczen do przewodow istniejgcych w rejonie przepompowni nalezy
wykonac¢ rgcznie z oszalowaniem wykopow..

Zasypywanie wykopow nalezy wykona¢ zgodnie z punktem 2.3.7 normy PN-68/B-06050

1 punktem 2.3.9. normy BN-66/8973-01 ziemig bez zanieczyszczen, nie zamarzni¢tg

z jednoczesnym zageszczeniem warstwami o grubosci przyjetej dla danej metody zaggszczania.
Roboty ziemne tj. wykopy 1 zasypke nalezy wykona¢ zgodnie z normg BN-83/8636-02.
Przewdd ttoczny nalezy uktada¢ w wykopie waskoprzestrzennym, zabezpieczonym szalunkami
pltytowymi.

Wystepujace w podtozu piaski srednie mogg by¢ wykorzystane jako zasypka nad przewodami
tlocznymi w miejscach wykonywania prac w wykopach otwartych.

Zasypke nalezy zageszcza¢ warstwami o migzszosci nie przekraczajacej 20 cm.

Wskaznik zaggszczenia zasypki powinien wynosi¢ od 0,97 do 1,00. Podsypke pod przewodem
1 obok niego nalezy wykonywac i zageszcza¢ zgodnie z zaleceniami producenta rur.

Przewody i kanat uktada¢ na podsypce piaskowej 20 cm.

Montaz przewodu ttocznego oraz polaczenia zgrzewne powinny odbywac si¢ przy temperaturze
powietrza >+ 5°C.

Proby szczelnosci.

Wszystkie instalacje technologiczne nalezy podda¢ probie szczelnosci.

Wysokos$¢ cisnienia probnego dla instalacji technologicznej 1 przewodu tlocznego: 0,3 MPa.
Przewdd ttoczny nalezy sprawdzi¢ zgodnie z instrukcjg producenta rur PE.

Oznakowanie rurociggdéw i armatury.
Na zamontowanych rurociggach nalezy trwale oznaczy¢ kierunki przeptywu i media.

5.2. Rozwiazania techniczne.
5.2.1 Roboty tymczasowe i demontazowe

5.2.1.1 Przepompownia tymczasowa

Wykonanie robot wymagac bedzie wylaczenia z pracy przepompowni.

W tym celu przewiduje si¢ wykonanie pompowni tymczasowej, wykorzystujac studnie

polaczeniows terenie dziatki przepompowni.

Zakres prac zwigzanych z wykonaniem przepompowni obejmowac bedzie:

- odcinek tymczasowego elastycznego przewodu ttocznego DN150,
od studni stanowigcej zbiornik czerpalny dla pompy do nowej studni na obej$ciu
przepompowni, zlokalizowanej w poblizu, na terenie przepompowni z odpowietrznikiem
zamontowanym w najwyzszym punkcie przewodu oraz zaworem zwrotnym,

- montaz pompy samozasysajacej Gorman-Rupp, bedacej w posiadaniu
PWK Legionowo, typu T4 A B4 o parametrach: Q= 60 dm?/s, H=10,60 m,
moc 11,0 kW, lub rownowaznej pompy zatapialne;j,

- podlaczenie elastycznego weza ttocznego do koncowki przewodu ttocznego DN 200,
zakonczonego ztaczem typu strazackiego 150, znajdujacego si¢ w studni na obejsciu
przepompowni.

Wiaczenie uktadu do pracy wymaga:

- wylaczenia przepompowni z ruchu,

- zamknigcia zasuwy DN 300 za studnig przeptywomierza,

- otwarcia zasuw DN 200 w studni na obej$ciu 1 w wezle polaczeniowym z przewodem
ttocznym Dy 315 za studnig przeptywomierza.

Zasilanie przepompowni z rozdzielni przepompowni.

Zalaczanie 1 wyltaczanie pompy za pomocg sondy hydrostatycznej 1 awaryjnie za pomocg

wylacznikow ptywakowych.

Minimalny poziom wylaczenia pompy na wysokosci 60 cm od dna komory,

a zatgczanie pompy na wysokosci 1,60 m od dna komory. Poziomy wylgczania

1 zalgczania pompy nalezy ewentualnie skorygowac przy pierwszym uruchomieniu

w porozumieniu z Uzytkownikiem.

Minimalny cykl pracy pompy wyniesie ok. 600 s, przy wydajnosci pompy 60 dm?/s.
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Przed demontazem pompowni tymczasowej i uruchomieniem przepompowni gtownej, nalezy
przepluka¢ wszystkie dochodzace do pompowni tymczasowej kanaty na odleglosci do ok. 400 m
od pompowni liczagc wzdhuz tras kanatow.
Po zakonczeniu pracy przepompowni tymczasowej nalezy wykonac nastepujace prace:
- zamkng¢ zasuwy DN 200 w studni na obejsciu i w wezle polaczeniowym z przewodem
ttocznym Dy 315 za studnig przeptywomierza,
- otworzy¢ zasuwe DN 300 na przewodzie gtownym za studnig przeplywomierza,
- otworzy¢ zasuwe pltytowg DN 150 w studni na obejsciu,
- otworzy¢ zasuwe¢ DN 80 w studni w celu odwodnienia pionowego odcinka
elastycznego przewodu ttocznego, po uprzednim otwarciu zaworu odpowietrzajacego,
- zdemontowac tymczasowy elastyczny przewod ttoczny,
- otworzy¢ zasuwe DN 200 w studni w celu odwodnienia przewodu tlocznego Dy 225
na obej$ciu przepompowni,
- po odwodnieniu przewodu, zamkna¢ zasuwe DN 200,
- zamkng¢ zasuwe ptytowa DN 150.

5.2.1.2 Roboty demontazowe

1. demontaz pomp 1 we¢zta ttocznego w przepompowni,

2. demontaz kraty mechanicznej i prasy do skratek,

3. demontaz zurawia obrotowego,

4. skucie istniejacych ptytek ceramicznych z posadzek 1 $cian stropu posredniego 1 czesci
nadziemnej.

5.2.2 Roboty budowlane i technologiczne

5.2.2.1 Przepompownia Sciekow

W przepompowni na dnie zbiornika czerpalnego zamontowane zostang 3 pompy Flygt

typu NP 3153 HT 456, ze stopami sprzggajacymi, prowadnicami rurowymi i tancuchami do ich
podnoszenia.

Kazdy odcinek przewodu ttocznego od pompy sktada si¢ z:

- odcinka przewodu 108 mm,

- zwezki symetrycznej 108/159 mm,

- odsadzki rury 159 mm,

- odcinka rury 159 mm

- kolana kotnierzowego 159 mm R = 225 mm.

Na kazdym przewodzie DN 150 zamontowane zostana:

- zawor zwrotny kulowy DN 150 mm PN 16, kotnierzowy,

- zasuwa do $ciekéw DN 150, PN 10, krotka, z napedem rgcznym,

- kompensator gumowy DN 150 PN 10.

Od spodu kolektora zbiorczego wyprowadzony zostanie przewdd DN 100 z zamontowang
zasuwg DN 100 z napedem elektrycznym AUMA, ktorej zadaniem bedzie odwadnianie przewou
ttocznego 1 okresowe ptukanie zbiornika czerpalnego.

Przewd6d DN 100 wprowadzony zostanie do zbiornika czerpalnego 1 doprowadzony na skosach
do dwoch miejsc.

W korycie o szerokosci 60 cm zamontowana zostanie rozdrabniarka Channel Monster
CMD1810-XDS2.0 o przepustowosci do 420 m3/h (116,6 dm?/s).

Koryto od miejsca zamontowania rozdrabniarki zostanie obnizone o 13 cm, dno wykonane ze
spadkiem 5 %o, a $§ciany koryta odpowiednio uksztattowane. Na poziomie stropu posredniego dla
umozliwienia jej usytuowania w $wietle luku na poziomie terenu przewiduje si¢ odpowiednie
powigkszenie wycigcia stropu.

Montaz 1 demontaz rozdrabniarki odbywac si¢ bedzie w prowadnicach pionowych do poziomu
terenu za pomocg trawersy 1 stupowego zurawia obrotowego.

Trawersa w trakcie pracy rozdrabniarki zawieszona zostanie na kracie zabezpieczajace]
przepompowni¢ przed zalaniem o wymiarach 60 x 100 cm, zamontowanej w korycie na
wysokosci 64 cm nad dnem koryta.
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Do transportu pionowego pomp pozostaje istniejacy weiggnik o udzwigu 250 kg, zamontowany
w czesci nadziemnej. Pompy beda opuszczane do zbiornika pompowni na prowadnicach
rurowych zamocowanych do luku montazowego, za pomocg tancuchdéw zamocowanych

w lukach transportowych pomp. Lancuchy transportowe pomp firmy PEWAG.

Z uwagi na istniejacy uktad konstrukcyjny zelbetowych belek no$nych i przepustow dla
przewodow, o$ haka wciggnika w stosunku do osi uchwytu podnoszenia pompy bedzie
przesuniety o 13 cm.

Do transportu rozdrabniarki przewiduje si¢ wymiang istniejagcego zurawia na zuraw stupowy
obrotowy z osig obrotu w osi stupa o udzwigu 800 kg z blokowanym ramieniem obrotowym

o kacie obrotu max 210°.

Transport pionowy rozdrabniarki prowadzonej w prowadnicach za pomoca specjalnej trawersy
potaczonej na stale z rozdrabniarka.

Rozdrabniarke po podniesieniu na poziom terenu nalezy za pomocg ramienia zurawia obroci¢ w
kierunku placu manewrowego. Trawers¢ po opuszczeniu rozdrabniarki na stanowisko robocze
nalezy zawiesi¢ na kracie zabezpieczajacej przepompowni¢ przed zalaniem.

5.2.2.2 Obejscie przepompowni na czas remontu
Przewod ttoczny Dy 225 na calej dlugosci wykonany zostanie z rur PE 100,
w wykopie otwartym. Laczenie odcinkéw rur poprzez zgrzewanie.
Potaczenie wezla tlocznego z rur stalowych wewnatrz studni na obejsciu z przewodem ttocznym
PE za pomocg tacznika kotnierzowego blokowanego (zabepieczajacego przewody przed
rozsuni¢ciem) do rur PE.
Przewdd ttoczny wiaczony zostanie do istniejgcego przewodu tlocznego z rur PE 80
Dy 315 poprzez wezet potaczeniowy uzbrojony w zasuwy nozowe do zabudowy
w gruncie DN 300 i DN 200.
Studnia sktada si¢ z nastepujacych elementow:
- podstawa studni o wysokosci 1,50 m z dnem, z zamontowanymi w podstawie studni
przejsciami szczelnymi przewodu ttocznego Dy 225 z rur PE i przykanalika Dy 160
z rur PVC (przejs$cia odpowiednie dla rodzaju rur),
- krag studzienny o wysokosci 1,50 m,
- ptyta przykrywajaca.
Na dnie studni przewidziano wykonanie zaglebienia o wymiarach: 90 x 50 x 40 cm, stuzace do
odprowadzania do studni kanalizacyjnej scieckow z odwadnianego przewodu ttocznego, po
zakonczeniu pracy pompowni tymczasowej 1 gromadzenia przeciekow, przykryte krata WEMA.
Z zaglebienia wyprowadzony zostanie w kierunku przepompowni kanat grawitacyjny K 0.15,
wykonany z rur PVC 160 x 4,7 klasy S SDR 34 SN8, uzbrojony w zasuwe ptytowa DN 150
z napgdem wyprowadzonym do poziomu terenu.
Zasuwa jest stale zamknigta, otwierana bedzie tylko w przypadku potrzeby oproznienia
zaglebienia.
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5.3 Opis robot technologicznych i budowlanych.
5.3.1 Przepompownia $ciekow
Pompy zamontowane zostang w osiach lukéw transportowych.
Montaz przewodow tlocznych od pomp nalezy wykona¢ w taki sposob, aby przy skrecaniu
polaczenia kotnierzowego mozliwe bylo lekkie rozciggniecie kompensatora (max 5 mm), co
pozwoli ulatwienie demontazu zaworu zwrotnego w trakcie eksploatacji.
Kolektor zbiorczy DN 250 nalezy potaczy¢ z koncowka gldéwnego przewodu ttocznego
wykonanego z rur PE za pomocg tacznika rurowego redukcyjnego, blokowanego,
uniemozliwiajacego rozsunigcie przewodow.
Kolektor zbiorczy ttoczny DN 250 nalezy utozy¢ na dwoch podporach stalowych.
Wyloty przewodu ptuczacego DN 100 w zbiorniku czerpalnym nalezy utozy¢ rownolegle
do skosow, a odcinek poziomy zamocowa¢ w dwoch miejscach.
Wszystkie przejscia przewodow przez strop posredni nalezy uszczelnic.
Mocowanie zurawia do konstrukcji zelbetowej poprzez plyte stalowa o grubosci 28 mm kotwami
wklejanymi HILTI.
Roboty budowlane w przepompowni obejmuja:
1.  wykonanie ptyty do mocowania zurawia obrotowego 1 jego montaz,
2 obnizenie dna koryta doptywowego wraz z korekta uksztattowania Scian pionowych,
3. powigkszenie wycigcia w stropie posrednim,
4 powiekszenie otwordw dla przepustow rur pomigdzy zbiornikiem czerpalnym
1 stropem posrednim,
wymiana plytek ceramicznych na posadzkach i §cianach,
malowanie $cian wewngtrznych,
7.  remont zbiornika czerpalnego i koryt doptywowych:

- zabezpieczenie $cian zbiornika zywicami odpornymi na dziatanie Sciekow,

- wykonanie odpowiednich wycig¢ w skosach betonowych,

- wykonanie dodatkowych skosow na koncach zaglebienia dna,

- zabezpieczenie $cian 1 dna koryt zywicami odpornymi na dziatanie §ciekdéw.
W ramach prac remontowych przewiduje si¢ rowniez wymiane pokryw lukow na stropie
posrednim 1 na poziomie czgsci nadziemnej.
W zbiorniku czerpalnym dla umozliwienia zamontowania pomp przewiduje si¢ wykonanie
odpowiednich wycig¢ w skosach betonowych, a takze wykonanie dodatkowych skoséw na
koncach zaglebienia dna, zabezpieczajacych te czgsci zbiornika przed gromadzeniem si¢ osadow
sciekowych.
W zbiorniku czerpalnym przewiduje si¢ wykonanie nast¢pujacych prac:
- wykonanie dodatkowych skoso6w betonowych na koncach zaglebienia dna,
- wykonanie odpowiednich wycig¢ w skosach betonowych w miejscach montazu pomp,
- zabezpieczenie §cian zbiornika 1 koryt kanatow (dno 1 §ciany) zywicami odpornymi na

dziatanie $ciekow,

- powigkszenie otwordw pod przejscia przewodow ttocznych 3 x DN 150.
Wykonanie skosow betonowych, nalezy poprzedzi¢ skuciem istniejgcego dna i przylegajacych
skosow na glebokos$¢ do 5 cm (nie wigcej niz grubos¢ otuliny zbrojenia).
Skosy wykona¢ z betonu C 25/30 WS.
Zabezpieczenie powierzchni betonowych czes$ci podziemnej (zbiornika) 1 koryt nalezy wykonac
materiatami na bazie zywic epoksydowych.
Powloka powinna charakteryzowac si¢ duzag odpornoscia na $cieranie, na dzialanie substancji
zawartych w $ciekach bytowo-gospodarczych oraz dobra przyczepnoscia do powierzchni
betonowych.
Technologia zabezpieczenia powierzchni (dno, Sciany i kanaty) zbiornika czerpalnego:
- oczyszczenie powierzchni $cian 1 dna metodg hydrodynamiczng lub przez piaskowanie,
- odstonigte zbrojenie zabezpieczy¢ przed korozja,

SN
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- uszkodzone miejsca wyréwnac przy pomocy szpachli do betonu lub podobnych
srodkéw do reprofilacji powierzchni betonowych, zapewniajacych przyczepnosé
minimum 1,5 N/mm?,

- zagruntowa¢ materiatem gruntujagcym na bazie zywic epoksydowych (przy zachowaniu
odpowiedniej wilgotnosci podtoza, narzuconej przez producenta stosowanego srodka),

- po uptywie czasu zgodnym z instrukcja producenta, natozy¢ powtoke ochronng z zywic
epoksydowych o tacznej grubosci powtoki min. 1 mm.

Do zabezpieczenia powierzchni nalezy stosowac zestaw §rodkow zabezpieczajacych,

tego samego producenta.

Roboty zabezpieczajace w korytach wykona¢ po zdemontowaniu wszystkich urzadzen

wybudowaniu nowych skorygowanych $cian pionowych. Po zakonczeniu napraw

1 zabezpieczeniu powierzchni zamontowac obie zastawki 1 kratg reczna.

Strop zbiornika nalezy zabezpieczy¢ materialami na bazie zywic epoksydowych.

Powloka powinna charakteryzowac si¢ duzg odpornoscig na dziatanie substancji lotnych

zawartych w $ciekach bytowo-gospodarczych oraz dobra przyczepnoscia do powierzchni

betonowych. Technologia zabezpieczenia stropu taka sama jak dla $cian.

Na poziomie stropu posredniego i cz¢$ci nadziemnej przewiduje si¢ wykonanie:

- powigkszenie wycigcia w stropie w miejscu montazu rozdrabniarki,

- naprawy ubytkow betonu i uszkodzonych tynkow wewnetrznych,

- wymiany ptytek ceramicznych na posadzkach i §cianach,

- malowanie $cian wewnetrznych i sufitow farbg akrylowa lub emulsyjna.

Wycigcie w stropie nalezy przedtuzy¢ o 30 cm, przecigte prety zbrojeniowe zabezpieczy¢

odpowiednig otuling a krawegdzie na poziomie stropu oku¢ katownikami ze stali nierdzewne;.

Naprawy ubytkdéw betonu $cian, stropu 1 posadzki wykonac¢ z zastosowaniem gotowej zaprawy

reperacyjnej.

Malowanie $cian wewnetrznych 1 sufitu farbami akrylowymi lub emulsyjnymi, w kolorze

uzgodnionym z Inwestorem.

W korycie doptywowym przewiduje si¢ wykonanie obnizenia dna na odcinku od miejsca

zamontowania rozdrabniarki do krawedzi wlotowej do zbiornika czerpalnego.

Obnizenie dna wykona¢ poprzez wykucie istniejgcego dna na glebokos¢ 33 cm

1 wykonanie nowej wylewki betonowej z betonu C 25/30 W8 o grubosci 20 cm.

Obnizone dno kanatu wykona¢ ze spadkiem 5 %o.

Na tym samym odcinku nalezy wykonac¢ z betonu C 25/30 W8 korekte Scian pionowych.

Nowowybudowane §ciany zabezpieczy¢ nastepujaco:

- zagruntowa¢ materiatem gruntujagcym na bazie zywic epoksydowych (przy zachowaniu
odpowiedniej wilgotnosci podtoza, narzuconej przez producenta stosowanego srodka),

- po uptywie czasu zgodnym z instrukcja producenta, natozy¢ powtoke ochronng z zywic
epoksydowych o tacznej grubosci powtoki min. 1 mm.

Do zabezpieczenia powierzchni nalezy stosowac zestaw §rodkow zabezpieczajacych,

tego samego producenta.

W ramach remontu nalezy wykona¢ pokrywy lukow ze stali nierdzewnej H17N13 M2T.

Pokrywy lukow wykona¢ z blachy zeberkowej o zeberkach owalnych wg projektu

konstrukcyjnego pierwotnego. Zmiana wielko$ci pokryw dotyczy tylko pokryw nad odcinkiem

kanatu w ktorym przewidziano zamontowanie rozdrabniarki.

Do pokryw nalezy przyklei¢ uszczelki z EPDM 30 x 5 mm, w taki sposob aby zapewni¢

szczelnos$¢ przykrycia. Uszczelke z EPDM przyklei¢ po wykonaniu catej pokrywy.

Pod $ruby z uchem uchylno — obrotowym nalezy wykona¢ w kazdej pokrywie po 4 otwory

gwintowane M 10, ktére nalezy zaslepi¢ zaslepkami z tworzywa sztucznego.

W katownikach stanowigcych okucie luku na stropie posrednim, przy przepustach dla

przewodow ttocznych nalezy wykona¢ odpowiednie wyciecia, a krawedzie katownika uszczelnié

masg trwale plastyczna.

Mocowanie zurawia do stropu w wolnej przestrzeni cz¢sci nadziemnej poprzez plyte stalowa

o grubos$ci 28 mm wykonang ze stali konstrukcyjnej S235JRG2.
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Mocowanie ptyty za pomocg 8 kotew wklejanych HILTI HVU - HAS M20 x 170
do Zeber 1 plyty stropu czesci nadziemne;.
Plyte pod stope zurawia zabezpieczy¢ przed korozja w nastepujacy sposob:
- oczyS$ci¢, usungé warstwy korozji 1 zabezpieczy¢ przez wykonanie powtok antykorozyjnych
z zastosowaniem zestawu epoksydowo — winylowego:
- powierzchnia oczyszczona do stopnia czystosci, co najmnie;j

Sa 2% , wg PN-ISO 8501-1, powierzchnia sucha bez ttuszczu 1 kurzu

- farba epoksydowa do gruntowania x 2
- farba poliwinylowa, nawierzchniowa, odporna na chemikalia, x 2.

Montaz prowadnic

Przed montazem prowadnic nalezy wykona¢ wszystkie prace budowlane 1 z uwagi na istniejace

warunki montazu tj. usytuowanie rozdrabniarki w stosunku do luku montazowego oraz

prowadnic rozdrabniarki, wyznaczy¢ doktadnie miejsce montazu rozdrabniarki i osi prowadnic.

W przypadku stwierdzenia roznic w stosunku do projektu, dalsze postepowanie nalezy

koniecznie uzgodni¢ z projektantem i1 Inwestorem.

Montaz prowadnic wykona¢ zgodnie z rysunkiem zestawieniowym —rys. nt M — 1.

Kolejnos¢ prac przy montazu prowadnic:

a. w kanale zamontowa¢ prowadnice z teownikow 80 x 55.

b. ustawi¢ prowadnice dolne w taki sposéb, aby jej krawedz od strony kanatu pokrywata
si¢ z krawedzig blachy ustalajacej jej potozenie 1 przymocowac je do blachy za pomoca
srub z tbem M10,

c. ustawi¢ prowadnice gorne 1 skrecic je z jednej strony z prowadnicami dolnymi za pomocg
srub z tbem M 10 z podktadkami i nakretkami, a z drugiej strony skrecenia elementow
dokona¢ poprzez belke usztywniajacg z ceownika 120 x 60 x 6 z zastosowaniem Srub
z tbem M10 z podktadkami 1 nakretkami,

d. na poziomie terenu prowadnice w luku montazowym zamontowac poprzez zastosowanie
blach mocujacych gornych, za pomocg kotew HILTI i §rub ze tbem M10 z podktadkami
1 nakretkami,

e. zamontowac trawers¢ na rozdrabniarce,

f. sprawdzi¢ prawidlowo$¢ montazu poprzez opuszczenie 1 podniesienie rozdrabniarki,

g. po sprawdzeniu prawidtowosci montazu prowadnic zamontowa¢ w kanale krate
zabezpieczajacg przepompowni¢ przed zalaniem, za pomocg kotew wklejanych HILTI,

h. po ustawieniu rozdrabniarki w mejscu jej pracy, belke trawersy zawiesi¢ na haku
zamontowanym na kracie zabezpieczajacej przepompownie.

UWAGA:

Otwory pod kotwy HILTI wykonywa¢ w odleglosci 50 mm od krawedzi $cian lub stropu.

5.3.2 Obejscie przepompowni na czas remontu

Przewod ttoczny Dy 225 na calej dtugosci wykonany zostanie z rur PE 100,

w wykopie otwartym. Laczenie odcinkéw rur poprzez zgrzewanie.

Studnia wykonana zostanie z prefabrykowanych kregow betonowych, z betonu C35/45,
taczonych na uszczelki, o srednicy wewnetrznej 2,0 m.

Studni¢ posadowi¢ na wylewce betonowej z betonu C8 grubosci 10 cm.

Studni¢ wykona¢ z kregéw betonowych z betonu C35/45.

Studnie przykry¢ wlazem typu ciezkiego o wysokosci 115 mm.

Drabing zejsciowa 1 2 pochwyty wykona¢ ze stali HI7TN13M2T.

Przy wiazie wykonaé pochwyty w rur stalowych nierdzewnych - mocowane do ptaszcza.
Sciany zewnetrzne i plyte zabezpieczyé Abizolem 2R + 2P.

Na dnie studni wykona¢ nadlewke betonowg ze spadkami 2 % w kierunku zaglebienia

o wymiarach: 90 x 50 x 40 cm. Zaglebienie przykry¢ kratg WEMA.

Na $cianie studni wykona¢ nadlewke pod montaz zasuwy ptytowej DN 150 z betonu C25/30.
Roboty nalezy wykonywa¢ w nastepujacej kolejnosci:
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1. rozbidrka kanatu wentylacyjnego Dy 250 na czas wykonania studni na obejsciu,
kanat z rur PVC potozony na glebokosci 0,80 m,

2. budowa uktadu ttocznego na obejsciu przepompowni w sktad ktérego wchodzi:

- studnia na obej$ciu przepompowni wraz instalacjami,

- przewod tloczny na obej$ciu przepompowni,

- wezet polaczeniowy za studnig przeptywomierza,

- przykanalik pomiedzy studnig na obejsciu 1 studnig kanalizacyjng potaczeniowa,

3. budowa w studni potagczeniowej tymczasowej przepompowni §ciekéw z przewodem

ttocznym doprowadzonym do studni na obejSciu,

4. odcigcie doptywu $ciekéw do przepompowni w studni potaczeniowej,

5. uruchomienie pompowni tymczasowej,

6. odtworzenie kanalu wentylacyjnego Dy 250.

Wiaczenie przewodu tlocznego Dy 225 do istniejacego przewodu Dy 315 nalezy wykonac, w jak

najkrdotszym czasie, w nastepujacy sposob:

- dokona¢ pomiaréw elementow przewidzianych do wbudowania i okresli¢ dtugosé
odcinka do wycigcia (wg danych katalogowych odcinek powinien wynosi¢ 1,10 m),

- wylaczy¢ przepompownig¢ z ruchu i odwodni¢ przewdd ttoczny Dy 315,

- wycig¢ wymagany odcinek przewodu,

- nasung¢ taczniki kolnierzowe na odcigty koniec przewodu Dy 315 1 na jedna
odnoge trojnika redukcyjnego 315/225 oraz tacznik bosy na drugi odciety koniec
przewodu Dy 315,

- zamontowac¢ zasuwe¢ nozowa DN 300 i1 dokreci¢ sruby montazowe tacznikow
(zasuwe ustawi¢ na bloczku betonowym),

- nasungc¢ taczniki kolnierzowe na koniec przewodu Dy 225 i na odnoge trojnika
redukcyjnego o $rednicy Dy 225,

- zamontowac¢ zasuwe¢ nozowg DN 200 i1 dokreci¢ sruby montazowe tgcznikow
(zasuwe ustawi¢ na bloczku betonowym),

- po zamknigciu zasuwy DN 300 wykona¢ prébe cisnieniowa zmontowanego uktadu,

- po pozytywnej probie cis$nieniowej, zamkng¢ zasuwe DN 200, a nastepnie otworzy¢
zasuwe DN 300,

- wlaczy¢ przepompowni¢ do ruchu.

Roboty ziemne

Roboty ziemne tj. wykopy 1 zasypke nalezy wykona¢ zgodnie z normg BN-83/8636-02.

Przewidziano wykop waskoprzestrzenny, zabezpieczony szalunkami ptytowymi lub wypraskami

uktadanymi poziomo.

Przed wykonaniem wykopow nalezy:

- zdja¢ warstwe wierzchnig gruntu (humus) i odtozy¢ do ponownego wykorzystania po
wykonaniu zasypki,

- w porozumieniu z Uzytkownikiem ustali¢ potozenie podziemnej instalacji nawadniania
terenu 1 podja¢ decyzj¢ o sposobie dziatania w celu zachowania jej funkcjonalnosci po
zakonczeniu robot.

Wystepujace w podtozu piaski srednie mogg by¢ wykorzystane jako zasypka nad przewodami

tlocznymi w miejscach wykonywania prac w wykopach otwartych.

Zasypke nalezy zageszcza¢ warstwami o migzszosci nie przekraczajacej 20 cm. Wskaznik

zageszczenia zasypki powinien wynosi¢ od 0,97 do 1,00 w zaleznos$ci od gltebokosci uktadania

pod nawierzchnig. Podsypke pod przewodem i obok niego nalezy wykonywac 1 zageszczaé
zgodnie z zaleceniami producenta rur.

Przewody i kanat uktada¢ na podsypce piaskowej 20 cm.

5.3.3 Studnia z zasuwg DN 400 na wlocie

W studni przed przepompownig przewiduje si¢ wymian¢ zasuwy nozowej DN 400
mig¢dzykotnierzowej na nowa.

Naped zasuwy — pozostaje bez zmian wymaga jedynie przegtadu i serwisowania, ktory zgodnie
z ustaleniami zostanie wykonany przez Uzytkownika.
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Zasilanie napgdu: 24 V.
Zasuwa wyposazona bedzie we wskaznik stanu otwarcia i1 potozenia zawieradta.
Wymiang zasuwy wykonac¢ po odcigciu doptywu $ciekdw we wezesniejszej studni kanalizacyjnej
potaczeniowe;.
Zabezpieczenie powierzchni betonowych studni nalezy wykona¢ materiatami na bazie zywic
epoksydowych. Powtoka powinna charakteryzowac¢ si¢ duza odpornosciag na $cieranie, na
dziatanie substancji zawartych w Sciekach bytowo-gospodarczych oraz dobrg przyczepnoscia do
powierzchni betonowych.
Remont studni wykona¢ przy zdemontowanej zasuwie nozowej, po odcieciu w studni
potaczeniowej doptywu Sciekow.
Technologia zabezpieczenia $cian, plyty przykrywajacej i dna studni:
- oczyszczenie powierzchni $cian 1 plyty metoda hydrodynamiczng lub przez
piaskowanie,
- uszkodzone miejsca wyréwnac przy pomocy szpachli do betonu lub podobnych
srodkéw do reprofilacji powierzchni betonowych, zapewniajacych przyczepnosé
minimum 1,5 N/mm?,
- zagruntowa¢ materialem gruntujgcym na bazie zywic epoksydowych (przy
zachowaniu odpowiedniej wilgotnosci podtoza, narzuconej przez producenta
stosowanego Srodka),
- po uptywie czasu zgodnym z instrukcja producenta, natozy¢ powtoke ochronng
z zywic epoksydowych o tacznej grubosci powloki min. 1 mm.
Do zabezpieczenia powierzchni nalezy stosowac zestaw §rodkow zabezpieczajacych,
tego samego producenta.

5.4 Sterowanie i automatyka.

Sterowanie automatyczne praca pomp

Przewiduje si¢ sterowanie pracg pompowni za pomocg sterownika mikroprocesorowego.

W zakresie sterowania, pomiaréw 1 sygnalizacji przewiduje si¢ przesytanie wybranych sygnalow
1 danych do Centralnej Dyspozytorni.

Automatyczna praca pomp przebiegac¢ bedzie wg ustalonych statych stref, odpowiadajacych
okreslonym poziomom w zbiorniku czerpalnym, do ktorych przypisane beda pompy w danym
cyklu pracy.

W pompowni zamontowane zostang 3 pompy pracujace w uktadzie docelowym : 2 pompy
robocze + 1 pompa rezerwowa, z zalozeniem zmiany kolejnosci zatgczenia si¢ pomp po kazdym
cyklu pracy.

Zalaczanie 1 wytaczanie si¢ pomp nastgpowac bedzie wedtug schematu:

Poziom nr Rzegdna $ciekow Funkcja

1 72.85 wylaczenie wszystkich pomp (poziom alarmowy dolny)
2 72.95 wytaczenie wszystkich pomp

3 73.75 zalgczenie pompy pracujacej w strefie nr 1

4 73.85 zalgczenie pompy pracujacej w strefie nr 2

5 73.95 zalgczenie pompy pracujacej w strefie nr 3

6 74.20 poziom alarmowy gorny.

Sterowanie pracg pomp za pomocg sondy hydrostatycznej SG-25 , pelnigcej funkcje urzadzenia
do sterowania pracg pomp i urzgdzenia pomiarowego poziomu $ciekow

w zbiorniku czerpalnym.

Jako urzadzenie do awaryjnego (bez udziatu sterownika) sterowania praca pomp przewiduje si¢
zamontowanie 2 ptywakowych wytacznikow poziomu, zalaczajacych 1 wytaczajacych pompe
przypisang do strefy nr 1 na poziomach 2 i 3 (bez zmiany kolejnosci pracy).

Sterowanie r¢czne praca pomp

Zmiana sterowania automatycznego na r¢czne 1 odwrotnie odbywac si¢ bedzie przetacznikiem
usytuowanym w rozdzielnicy gidwne;.

Przy recznym sterowaniu pracg urzadzen z szafy sterowniczej uniemozliwione bedzie
sterowanie ze sterownika.
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Sygnalizacja
Sygnaty o normalnej pracy pomp dostepne beda w szafie sterowniczej w postaci diod

sygnalizacyjnych i urzagdzen pomiarowych, a takze przesytane do komputera na Centralng

Dyspozytornig.
Do szafy sterowniczej wyprowadzone zostang nastepujace sygnaly:
- stan pracy, awarii 1 wyboru rodzaju sterowania pomp,
- poziom $ciekOw w zbiorniku pompowni,
- stan pracy 1 awarii rozdrabniarki,
- stan pracy 1 awarii zasuwy na instalacji pluczacej,
- dobowa i1lo$¢ godzin pracy dla poszczegolnych pomp,
- zanik napiecia zasilajacego,
- przekroczenie dopuszczalnych stezen gazéw niebezpiecznych tj. metanu
1 siarkowodoru w zbiorniku czerpalnym,
- stan pracy i1 awarii zasuwy w studni przed przepompownig (otwarta/ zamkni¢ta),
- zanik napiecia zasilajacego,
Pompy wyposazone beda w przekaznik MiniCAS II - 24V AC/DC do monitorowania

pompy, obejmujacy czujnik przecieku do komory silnika, czujnik wilgoci w komorze olejowe;,

ktory nalezy zamontowac¢ w szafie sterownicze;j.

Dodatkowo nalezy przewidzie¢ zabezpieczenie uzwojenia silnika przed przecigzeniem

termicznym.

Sygnaty awaryjne lub o pracy niezgodnej z zatozonymi parametrami sygnalizowane beda
sygnatami $§wietlnymi w sterowni pompowni, a na ekranie komputera w CD sygnatami
swietlnymi nadrzednymi (pojawiajacymi si¢ niezaleznie od obrazu, jaki jest w danym momencie

na ekranie) 1 sygnatem akustycznym.

Ze sterownika do Centralnej Dyspozytorni przekazywane beda nastepujace sygnaty:

- stan pracy, awarii 1 wyboru rodzaju sterowania pomp,

- poziom $ciekOw w zbiorniku pompowni,

- stan pracy 1 awarii rozdrabniarki,

- stan pracy 1 awarii zasuwy na instalacji pluczacej,

- dobowa i1lo$¢ godzin pracy dla poszczegolnych pomp,

- zanik napigcia zasilajacego,

- przekroczenie dopuszczalnych stezen gazow w zbiorniku czerpalnym: CHs4 1 HsS,

- stan pracy 1 awarii zasuwy w studni przed przepompownig (otwarta/ zamkni¢ta),

- wlamanie.

Pomiary

Przewidziano nastepujace pomiary parametrow technologicznych z przekazywaniem

ich warto$ci do dyspozytorni:

a. ciggly pomiar poziomu $ciekOw - pomiar ciaggly oparty na sondzie
hydrostatycznej zamontowanej w zbiorniku czerpalnym,

b. pomiar ilo$ci przepompowywanych $ciekOw — pomiar za pomocg
przeplywomierza zamontowanego w studni przeplywomierza, pomiar biezacy
1 sumaryczny,

c. pomiar ilosci godzin pracy pomp,

d. pomiar energii pobieranej przez kazda pompe,

€. pomiar napigcia zasilania.

Blokady

Blokady w uktadzie sterowania pomp:

- uniemozliwienie zatgczenia pompy rezerwowej w danym cyklu roboczym,

- uniemozliwienie zalgczenia r¢cznego pomp przy minimalnym, poziomie roboczym
(poziom nr 1), z mozliwos$cig jej odtaczenia w przypadku koniecznos$ci oprdznienia
zbiornika czerpalnego.

Sterowanie pracg instalacji pluczacej.
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Sterowanie pracg instalacji pluczacej polegac¢ begdzie na okresowym otwieraniu

1 zamykaniu na okres 1 minuty, zasuwy z napedem elektrycznym zamontowanej

na przewodzie odwadniajgcym.

Czas otwarcia zasuwy nalezy dobrac poprzez probe ruchowa w trakcie rozruchu.
Przewiduje si¢ wstepnie dwukrotne ptukanie zbiornika w ciggu doby tj. o godzinie 5.30

1 17.30, z mozliwoscig zmiany czestosci ptukania, po spetnieniu warunku jednoczesnego
uruchomienia pompy pracujacej w 1 strefie (start 1 pompy roboczej).

Sterowanie pracg zasuwy w studni przed przepompownia.

Sterowanie pracg zasuwy polega¢ bedzie na jej automatycznym zamknigciu przy poziomie
alarmowym gornym $ciekow w komorze czerpalnej tj. 74,20 1 otwarciu przy poziomie
zalaczenia pompy pracujacej w strefie nr 2 tj. 73.90.

Stan potozenia zawieradta zasuwy wyprowadzi¢ do szafy sterowniczej.

Sterowanie reczne pracg zasuwy z szafy sterowniczej i na poziomie terenu w miejscu
zamontowania.

Sterowanie praca rozdrabniarki

Sterowanie pracg odbywac si¢ bedzie z dostarczanego przez dostawce panelu sterowania praca
rozdrabniarki z programowalnym sterownikiem z funkcjg automatycznego rewersu w wypadku
zablokowania dyskow tngcych.

Sygnat alarmowy wysytany bedzie po trzykrotym zadziataniu autorewersu.

UWAGA:

Zasilanie i sterowanie praca ukladu wentylacji i systemu wykrywania gazow H,S

i CH4 pozostaje bez zmian.

5.5. Warunki BHP przy wykonywaniu robét

Przy wykonywaniu rob6t stosowac nastepujace przepisy BHP:
- przed przystapieniem do robot w zbiorniku czerpalnym 1 studniach kanalizacyjnych
pracownicy powinni by¢ zapoznani z zakresem prac 1 poinstruowani o bezpiecznym sposobie
jej wykonania,
- roboty nalezy prowadzi¢ pod kierownictwem i statym nadzorem oso6b posiadajacych
do$wiadczenie przy tego rodzaju robotach.
Kazdy zatrudniony pracownik powinien posiada¢ przeszkolenie w odpowiednie kwalifikacje
1 zakresie BHP 1 posiada¢ aktualne badania lekarskie.
Wykonanie rob6t musi by¢ zgodne z Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 6.02.2003 r.
w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. 2003,
nr 47, poz. 401 z dn. 19.03.2003 r.).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady dotyczace kontroli jako$ci robdt podano w czesci ,,Wymagania ogolne”.
6.1. Materialy

Badanie materiatlow uzytych do wykonania robdt zgodne z S. T. Badanie to nastepuje poprzez
porownanie cech materiatow z wymogami Dokumentacji Projektowej 1 odpowiednich norm
materialowych zgodnie z S. T.

6.2. Kontrola jako$ci wykonanych robot

Kontroli jako$ci wykonanych robot nalezy dokonaé poprzez poréwnanie wykonania robot

z Dokumentacja Projektowg oraz z Warunkami Technicznymi. Kontroli podlega sprawdzenie
montazu kanatow 1 urzadzen.

Realizacja kontroli jakosci na budowie powinna odbywac¢ si¢ w postaci kontroli biezacej lub
odbioru, ktory powinien by¢ dokonany z udzialem Inspektora Nadzoru, potwierdzony protokotem
odbioru i odpowiednim wpisem do dziennika budowy.

Kazda czynno$¢ montazowa podlega kontroli jakosci obejmujacej prawidlowos¢ 1 poprawnosé
wykonania. Oceny prawidtowosci wykonania nalezy dokonywac na podstawie wynikow
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przeprowadzonych bezposrednio pomiaréw. Poprawnos¢ wykonania czynnosci montazowej
nalezy uznac za osiaggni¢tg, jezeli wykonana zostata zgodnie z projektem technologii

1 organizacji montazu, z zasadami sztuki montazowej oraz z wymaganiami warunkéw
technicznych wykonania i odbioru robot.

Wykonawca powinien przedtozy¢ Zamawiajagcemu wszystkie proby i atesty gwarancji producenta
dla stosowanych materialéw 1 urzadzen, ze zastosowane materialy spetniajg wymagane
normami warunki techniczne.

7. OBMIAR ROBOT

Ogo6lne zasady podano w czesci "Wymagania ogolne".

Jednostka obmiaru wykonanych robot jest:

- wykonanie robdt rozbiorkowych 1 demontazowych,

- wykonanie obej$cia przepompowni na czas remontu wraz ze studnig na obejsciu,

- wykonanie pompowni tymczasowej,

- wykonanie robo6t budowlanych w przepompowni,

- wykonanie robot montazowych instalacji technologicznych i mechanicznych w przepompowni,

- remont studni z zasuwg DN 400 w zakresie wymiany zasuwy 1 naprawy $cian.

Obmiaru dokonuje si¢ na podstawie oceny wizualnej oraz pomiarOw w obiekcie 1 poréwnaniu
z Dokumentacja Techniczna.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robot nalezy dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi 1 Odbioru Robét Budowlano —
Montazowych, oraz w czesci "Wymagania ogolne".
Przy odbiorze robot powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:

- Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami,

- Dziennik Budowy,

- dokumenty uzasadniajace uzupetnienia 1 zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania

robot,

- dokumentacja techniczno-ruchowa i karty gwarancyjne urzadzen,
Wykonawca powinien przedtozy¢ Inspektorowi Nadzoru wszystkie proby i atesty gwarancji
producenta dla stosownych materiatoéw 1 urzadzen , ze zastosowane materiaty spetniajg wymagane
normami warunki techniczne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne wymagania
Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w czesci "Wymagania ogdlne".
9.2. PlatnoSci

Podstawg ptatnosci, po przedtozeniu protokédtu koncowego odbioru robot - jest kwota ryczattowa
wedlug umowy zawartej z Wykonawca robot wytonionym w drodze przetargu publicznego
Zgodnie z Dokumentacja nalezy wykona¢ zakres robot wymieniony w punkcie 1.3 niniejszej ST.
Platnos¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i1 oceng jakosci robdt, w oparciu o oceng wizualng
1 wyniki pomiaréw 1 badan.
Cena jednostkowa wykonanych robét obejmuje:

- roboty przygotowawcze 1 trasowanie robot,

- zakup materialéw 1 urzadzen,

- transport materialow 1 urzadzen na miejsce wbudowania,

- montaz i demontaz rusztowan,

- montaz urzadzen,

- wykonanie i montaz podpor,

- wykonanie wszelkich niezbednych préb 1 badan,

- uzyskanie wszelkich wymaganych $wiadectw, deklaracji, badan, oswiadczen
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1 odbiordéw przez uprawnione jednostki,

- calo$¢ prac zwigzanych z uruchomieniem urzadzen,

- prace porzadkowe,

- zatadunek i transport demontowanych materiatow niebezpiecznych w wydzielone miejsce
placu budowy,

- transport wewnetrzny materialow z rozbiorki 1 usunigcie ich na zewnatrz obiektow,

- skladowanie materiatow z rozbiorki, oczyszczenie ich, segregowanie, rozkruszanie,
pryzmowanie lub uktadanie w stosy, zatadunek na $rodki transportu i wywoz,

- utylizacja,

- zatadunek ztomu i wywdz na ztomowisko.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Normy PN 1EN
- Aprobaty Techniczne

- WTWIORB-M
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III. REMONT PRZEPOMPOWNI - ROBOTY ELEKTRYCZNE I AKPiA

1. Wymagania ogélne

Instalacje elektryczne wykonane powinny by¢ przy uzyciu materiatow takich jak: kable,
przewody, osprzet posiadajacych znak bezpieczefistwa lub dopuszczenie do stosowania w
budownictwie. Te same wymogi dotyczg urzadzen 1 aparatury rozdzielczej i pomiarowe;.
Wszystkie urzadzenia wraz z okablowaniem powinny by¢ tak zainstalowane, aby mozliwe byto
ich swobodne funkcjonowanie oraz dostep do nich w czasie remontéw 1 przeglagdow
konserwacyjnych.
Jakos¢ 1 sposdb wykonania instalacji elektrycznych powinny zapewniaé ciggly dostawe energii
elektrycznej o odpowiednich parametrach technicznych.
Trasy przewodow nalezy wykonywa¢ w liniach prostych, rownolegtych do krawedzi $cian 1
stropow.
Wykonanie instalacji elektrycznych powinno zapewnia¢ ich bezkolizyjno$¢ z innymi
instalacjami oraz powinno umozliwia¢ ich wymiang bez naruszania konstrukcji budynku lub
obiektu inzynierskiego.
W instalacjach odbiorczych nalezy stosowa¢ odrebne obwody elektryczne do:

e zasilania urzadzen technologicznych

e o$wietlenia ogdlnego

e o$wietlenia awaryjnego (ewakuacyjnego oraz bezpieczenstwa)

e gniazd wtyczkowych ogodlnego przeznaczenia
Urzadzenia rozdzielcze, tablice z aparatami zabezpieczajagcymi oraz szafy sterowniczo —
zasilajace nalezy ustawia¢ w taki sposob, aby zapewni¢ tatwa obstuge 1 zabezpieczenie przed
dostgpem niepowotanych osob.
Mocowanie puszek w $cianach i1 gniazd wtyczkowych w puszkach powinno zapewni¢ niezb¢dna
wytrzymato$¢ na wycigganie wtyczki z gniazda.
Instalowac¢ nalezy tylko gniazda ze stykiem ochronnym w takim polozeniu, aby styk ochronny
wystepowal u gory, a przewdd fazowy podlaczony byt do lewego zacisku, a przewod neutralny
do prawego zacisku gniazda.
Pomieszczenia powinny by¢ wyposazone w oprawy o$wietleniowe, zapewniajace prawidtowe
o$wietlenie pomieszczenia. Do opraw powinien by¢ doprowadzony przewod ochronny.
Instalacje powinny by¢ wykonane przewodami o zytach miedzianych.
Nalezy sprawdzi¢, czy parametry zaprojektowanych zabezpieczen 1 sSrodkow ochrony
przeciwporazeniowej oraz srodkdw ochrony przed przepigeciami sg zgodne z aktualnymi
przepisami i normami.
Instalacje elektryczne nalezy wykonac¢ 1 zabezpieczy¢ w taki sposob, aby nie byly Zrodltem
pozaré6w w budynkach.

2. Czes$¢ elektryczna
2.1. Zakres prac elektrycznych

Niniejsze opracowanie obejmuje zasilanie w energi¢ elektryczng nowoprojektowanych 1
wymienianych urzadzen technologicznych oraz wymiang aparatury kontrolno - pomiarowe;j
wraz z szafg sterowniczg 1 AKPiA.

W zakres opracowania wchodzg:

= modernizacja rozdzielnicy gtownej RG w zakresie zasilania
nowoprojektowanych urzadzen

= wymiana szafy sterowniczej RP na zestaw dwuszafowy sktadajacy si¢ z szafy
zasilajaco - sterowniczej RP oraz szafy AKPiA

= zasilanie pomp $ciekowych o mocy 7,5 kW z uktadami rozruchowymi
soft-start

= obwody sterowniczo-sygnalizacyjne napedow pomp

= zasilanie zasuwy na instalacji poptucznej

= przeniesienie obwodow zasilania 1 sterowania zasuwg w studni zasilang
napieciem 24VDC do zestawu szafowego RP
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2.2. Zasilanie przepompowni.

Przepompownia $ciekéw P-13 | Kolejowa” w Legionowie pozostaje zasilana ze ztgcza
kablowego, zlokalizowanego w ogrodzeniu posesji. Ze ztgcza kablowego sg utozone dwa
kable typu YKY 5x25mm? zasilania podstawowego i rezerwowego, do rozdzielnicy RG.

Pomigdzy dwoma zasilaczami w rozdzielnicy gldéwnej RG zastosowana jest automatyka SZR
oparta na stycznikach z blokada mechaniczng. Uktad zasilania pozostaje bez zmian.

2.3. Zlacze kablowe.

Ztacze kablowe przepompowni P-13 zamontowane w ogrodzeniu posesji pozostaje
bez zmian.

2.4. Rozliczeniowy pomiar energii elektryczne;j.

Liczniki do potposredniego pomiaru energii elektrycznej zamontowane sg w ztgczu
kablowym 1 pozostaja bez zmian.

2.5. Rozdzielnica gléwna RG.

Rozdzielnica gtowna RG z ktérej zasilane sa instalacje elektryczne pozostaje bez zmian.

Dla zasilania nowoprojektowanych urzadzen wykorzystane zostaty istniejace odpltywy:

- rozdrabniarka o mocy 2,2 kW zasilona zostanie z dotychczasowego odptywu kraty

- zuraw obrotowy z wciggnikiem elektrycznym o mocy 0,75 kW zasilony zostanie

z dotychczasowego odptywu zurawia stupowego

- zasilanie przeptywomierza zostanie przeniesione do szafy AKPiA
Ze wzgledu na stare kable, do nowoprojektowanych urzadzen poprowadzone zostang nowe
kable po istniejacych trasach.

2.6. Zestaw szafowy RP+AKPiA.

Dotychczasowa szafa sterownicza RP zostanie zastgpiona zestawem dwuszafowym
sktadajacym si¢ z szafy zasilajgco - sterowniczej RP oraz szaty AKPiA.
Zestaw szaf w wykonaniu pigcioszynowym przystosowany do uktadu sieciowego TN-S,
o stopniu ochrony IP30 1 wymiarach:
- szeroko$¢ 130 cm
- wysoko$¢ 200 cm
- glebokos¢ 40 cm
W szafie RP zamontowano:

e czlon zasilajacy z roztgcznikiem 80A, analizatorem parametrow sieci
z przektadnikami pradowymi 1 zabezpieczeniami

e uklady zasilajgco sterownicze pomp sciekowych P1, P2 1 P3 o mocy 7,5 kW
z uktadami tagodnego rozruchu typu ATS22D17Q (produkcji Schneider)
z wewnetrznym stycznikiem obejsciowym

e 7zasilanie zasuwy ZE o mocy 0,18 kW na instalacji ptuczace;j

e przeniesiony uktad zasilania i sterowania zasuwa ZKE z napgdem 24VDC w studni
przed przepompownig

W szafie nr 2 zamontowana bedzie aparatura AKPiA.

Zestaw szaf posadowiony bedzie w miejscu zdemontowanej szafy RP.

2.7. Sterowanie praca pomp.
Nowoprojektowany uktad pracy pomp P1, P2 i P3 umozliwia ich fagodny rozruch oraz

zatrzymanie poprzez zastosowanie rozrusznikow tagodnego rozruchu soft-start.
Czas rozruchu oraz wybiegu silnika pompy, dla tego typu rozrusznika jest nastawialny
niezaleznymi pokretlami. W przypadkach awaryjnego wytaczenia, lub zadziatania
zabezpieczen, zatrzymanie silnika pompy nastgpuje bezzwtocznie z pomini¢ciem tagodnego
wybiegu.
Dla kazdej pompy zaprojektowano mozliwos¢ pracy w trybie:

25



e sterowanie automatyczne sygnatami ze sterownika.
e odstawienie
e sterowanie reczne przyciskami z kasety sterowniczej danego silnika. W tym trybie
pracy sterowanie odbywa si¢ od dwoch ptywakowych wytacznikdéw poziomu
z pomini¢ciem sterownika. Poziom 73,10 wytacza pompg, a poziom 73,80 zalacza
pompe przypisang do strefy nr 1.
e sterowanie remontowe. Przy sterowaniu remontowym istnieje mozliwo$¢ deblokady
poziomu suchobiegu, w celu opréznienia zbiornika czerpalnego.
Pompy wyposazone beda w indywidualne liczniki energii 1 godzin pracy oraz amperomierz
do pomiaru bezposredniego.
Dla podiaczenia kabli wtasnych pomp przewidziano listwy w kasetach sterowniczych
instalowanych na poziomie obstugi. Kasety sterownicze wyposazone beda dodatkowo
w roztaczniki bezpieczenstwa, przyciski grzybkowe wylaczenia awaryjnego oraz aparature
sterowniczo-sygnalizacyjng (przyciski sterownicze, lampki, przetaczniki trybu prac
1 deblokady).

2.8. Zasuwy ZE i ZKE.

W studni przed przepompownig wymieniana bedzie zasuwa ZKE. Naped zasuwy
24VDC zasilany z zasilacza buforowego wspotpracujacego z baterig akumulatoréw,
umozliwiajacy automatyczne zamknigcie zasuwy przy zaniku napigcia zasilajgcego pozostaje
bez zmian. Obwody zasilajaco - sterownicze zostang przeniesione do szafy AKPiA.

Na instalacji ptuczacej zamontowana bedzie zasuwa ZE z napgdem AUMATIC.
Sterowanie reczne zasuwy odbywac si¢ bedzie z wlasnego panelu sterowniczego
zamontowanego na napedzie zasuwy.

2.9. Instalacje elektryczne.

Nowoprojektowane (wymieniane) kable zasilajace 1 sterownicze prowadzone bedg po
istniejacych trasach.

2.10. Instalacje wyrownawcze i uziemiajgce.
Obudowe oraz szyne PE zestawu szafowego RP+AKPiA nalezy polaczy¢ ptaskownikiem
FeZn 30x4 mm z istniejaca gtdwna szyng uziemiajacej przepompowni.

2.11. Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym.

Jako $rodek ochrony przed porazeniem pragdem elektrycznym zastosowano samoczynne
szybkie wylaczenie zasilania dla uktadu sieciowego TN-S z dodatkowymi wytgcznikami
réznicowopradowymi 30mA.

Po wykonaniu instalacji elektrycznych skuteczno$¢ ochrony sprawdzi¢ pomiarami
1 sporzadzi¢ odpowiednie protokoty.

2.12. Prace instalacyjne.

2.12.1. Wymagania ogoélne dla urzadzen zasilajacych i1 rozdzielczych.

Urzadzenia zasilajace i rozdzielcze powinny by¢ tak wykonane, aby zapewniaty dostawe
energii elektrycznej w sposob nie powodujacy narazenia zycia i zdrowia ludzi oraz zagrozenia
pozarowego 1 Srodowiska. Urzadzenia rozdzielcze powinny zapewni¢ dostawg energii
do odbioréw w taki sposob, aby zasilane energig elektryczng wszystkie lub wybrane urzadzenia
techniczne mogly funkcjonowac nieprzerwanie 1 niezawodnie.

Elementy urzadzen rozdzielczych nalezy tak zbudowac, aby wymiana uszkodzonego elementu
odbywata si¢ w mozliwie krotkim czasie, a zaktécenia w funkcjonowaniu urzadzen technicznych
spowodowane uszkodzeniem miaty ograniczony zasigg.

Ostony urzadzen wykonane z metali powinny by¢ w sposob skuteczny zabezpieczone przed
korozja.

2.12.2. Instalacje elektryczne wewnetrzne.
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Zakres prac obejmuje:
e montaz przewodow zasilajacych i sterowniczych po istniejgcych trasach kablowych
e montaz instalacji uziemiajacej i przewodow wyréwnawczych

2.12.2.5. Instalacje odbiorcze w pomieszczeniach wilgotnych, przejsciowo wilgotnych
i mokrych.
Pomieszczenie wilgotne to takie, w ktorych temperatura powietrza wynosi do +35°C,
a wilgotnos¢ wzgledna od 75% do 100%.
W pomieszczeniach tego typu instalacje elektryczne nalezy wykonywac:
e przewodami wielozytlowymi w korytkach 1 na drabinkach instalacyjnych
e kablami.
Nalezy stosowac¢ ochrong¢ przed:
e porazeniem pradem elektrycznym
pradami przecigzeniowymi 1 zwarciowymi
skutkami oddziatywania cieplnego
obnizeniem napigcia
przepieciami atmosferycznymi i fagczeniowymi.

3. CZESC AKPiA
3.1. Zakres prac AKPiA
Zadanie obejmuje modernizacje uktadow automatyki Przepompowni Sciekéw P-13

,Kolejowa” z zachowaniem faczno$ci GPRS systemu AKPiA z Centralng Dyspozytornig
MPWiK w Legionowie.
Zakres robot obejmuje dostawe, montaz, zapewnienie jakosci, proby, rozruch i przekazanie
do eksploatacji dostarczonych urzadzen, instalacji, komponentow oraz demontaz wymienianych
urzadzen, jak rowniez zbednych odcinkow kabli.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania:

- demontazu istniejacych uktadow sterowania,

- demontazu zbednych odcinkéw kabli,

- instalacji nowych uktadow pomiarowych, sygnalizacyjnych, sterowniczych,

- utozenia linii kablowych AKPiA; zasilajacych, sterowniczych, pomiarowych

1 komunikacyjnych,

- montazu uktadow AKPiA w rozdzielnicy w budynku pompowni,

- opracowania 1 instalacji oprogramowania sterownika PLC,

- opracowania 1 instalacji oprogramowania panelu operatorskiego,

- modernizacja 1 instalacja oprogramowania dla potrzeb komputerowego

systemu nadzoru i wizualizacji w Centralnej Dyspozytorni,
- prob 1 badan

3.2. Szczegolowe warunki wykonanie robot

Przewody sterownicze i komunikacyjne w obiektach nalezy prowadzi¢ w korytkach
kablowych zamknigtych ze stali nierdzewnej. Podejscia do urzadzen wykona¢ w rurkach
ochronnych. Wejscia do urzadzen i1 puszek wykona¢ przez dtawiki.

Obok urzadzen nalezy umieszczac ich oznaczenia projektowe.
Przewody 1 kable oznacza¢ na obu koncach wtasciwymi oznacznikami.

3.3. Wytyczne do programu

Program sterujacy praca pomp wykona¢ w oparciu o wytyczne technologiczne.
Program winien zapewni¢ prac¢ automatyczng.
Sytuacje awaryjne i1 przekroczenia zakresOw pracy winny by¢ rejestrowane i przekazywane
poprzez transmisje GPRS do Centralnej Dyspozytorni.

3.4. Przyrzady pomiarowe

27



Przyrzady pomiarowe winny si¢ charakteryzowa¢ duza doktadnoscig i niezawodnos$cia
dzialania w jak najdtuzszym przedziale czasu. Jest to konieczne ze wzgledu na przewidywang
automatyczng pracg obiektu. Nalezy stosowac¢ przyrzady renomowanych firm. Czujniki (sondy)
powinny by¢ montowane w armaturze specjalnie przeznaczonej do tego celu, umieszczone;j
w tatwo dostepnych miejscach. Powinna istnie¢ mozliwo$¢ tatwej ich konserwacji lub wymiany.
Przyrzady nalezy instalowa¢ wraz ze wszystkimi zalecanymi przez producentéw uktadami
kompensacyjnymi.

Nalezy zainstalowac przyrzady pomiarowe o nizej podanych cechach:

Pomiar przepltywu

Przeptywomierz elektromagnetyczny.

Parametry uktadu pomiarowego:

- Srednica nominalna DN300,

- przytacze procesowe: kohierzowe,

- wykladzina: twarda guma,

- materiat elektrod pomiarowych: stal nierdzewna,
- stopien ochrony: IP 68,

- temperatura otoczenia : 0...+60°C,

Przetwornik pomiarowy:

- doktadnos¢: 0,5%,

wyjscie: komunikacja cyfrowa MODBUS RTU,
stopien ochrony: IP 65,

zasilanie: 230V AC,

temperatura otoczenia: -20...+60°C,
oprogramowanie: j.polski,

instrukcja obstugi w j.polskim

Pomiar poziomu

Hydrostatyczna sonda poziomu
- zasilanie: z p¢tli pradowej 4...20 mA
- wyjscie sygnatu: sygnat pradowy 4...20 mA
- zakres pomiaru: 0 — 5 m
- blad podstawowy: 1%
- histereza i powtarzalno$¢: 0,5%
- temperatura pracy: -25...75°C
- stopien ochrony obudowy: IP68

Plywakowy sygnalizator poziomu
- temperatura otoczenia: -25 ...+ 80°C
- maksymalne cis$nienie pracy: 0,35 MPa,
- znamionowy prad ciagly: 20A,
- zasilanie: 230V AC,
- stopien ochrony obudowy: IP68

Detekcja gazd6w w powietrzu

Centralka detekcji gazow z komunikacjg S-BUS
- odczyt informacji z czujnikow na drodze cyfrowe;
- zasilanie 24V DC
- stopien ochrony P20
- generowanie ostrzezen 1 alarmow
- diagnostyka
monitoring magistrali systemowe;j
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kontrola linii sygnatlowych czujnikéw pod katem przerwan
sygnalizacja stanu pracy wilasnej urzadzenia, czujnikéw oraz catego systemu

detekcja metanu

- sensor katalityczny CH4

- zakres pomiarowy 100% DGW 10 —x 20%
- sygnal wyjsciowy RS485

- zasilanie 24V DC

- kompensacja temperatury

- autodiagnostyka

- nieinwazyjne testowanie 1 konfiguracja

- obudowa IP65

detekcja siarkowodoru

- sensor elektrochemiczny

- zakres pomiarowy 0...28 ppm

- sygnal wyjsciowy RS485

- zasilanie 24V DC

- kompensacja temperatury

- autodiagnostyka

- nieinwazyjne testowanie 1 konfiguracja
- obudowa IP65

WARUNKI ODBIORU WYKONANEJ INSTALACJI ELEKTRYCZNEJ i AKPiA

1. Obowiazki kierownika (wykonawcy) robot elektrycznych i AKPiA w zakresie
przygotowania instalacji do odbioru.

Kierownik robét elektrycznych w obiekcie budowlanym zobowigzany jest do:
e zglaszania inwestorowi do sprawdzenia lub dokonania odbioru wykonanych robot
e zapewnienia dokonania wymaganych przepisami, lub ustalonych w umowie
o przylaczeniu do sieci elektroenergetycznej prob i odbiorow czgsciowych instalacji
oraz zwigzanych z nimi urzadzen przed zgloszeniem budynku do odbioru
e przygotowania dokumentacji powykonawczej instalacji elektrycznych, uzupeinione;j
o wszelkie pdzniejsze zmiany jakie zostaty wniesione w trakcie budowy
zgltoszenia do odbioru koncowego instalacji elektrycznej, AKPiA i piorunochronne;j
(zgtoszenia powinny by¢ dokonane odpowiednim wpisem do dziennika budowy)
uczestniczenia w czynnosciach odbiorowych
przekazania inwestorowi oswiadczenia o zgodnosci wykonania instalacji elektrycznych
z projektem, warunkami pozwolenia na budowe, warunkami przytaczenia do sieci
elektroenergetycznej, polskimi normami 1 przepisami techniczno-budowalnymi
e usuni¢cia stwierdzonych przez komisj¢ wad i usterek.

2. Odbiory dodatkowe — miedzyoperacyjne i czeSciowe.

2.1 Odbior miedzyoperacyjny.

Odbioru miedzyoperacyjnego dokonuje kierownik budowy (robdt) lub wyznaczony przez
niego pracownik przy udziale mistrzow 1 brygadzistow, ktorzy uczestniczyli w wykonaniu
danego rodzaju robot. W odbiorze migdzyoperacyjnym moze bra¢ rowniez udzial przedstawiciel
generalnego wykonawcy lub inwestora 1 ewentualnie inne osoby, ktorych udziat w komisji
odbiorczej jest celowy. Przy odbiorze migdzyoperacyjnym nalezy sprawdzi¢ ich zgodnos¢
z projektem technicznym i ewentualnymi zapisami os6b uprawnionych w dzienniku budowy.
Przy odbiorach miedzyoperacyjnych nalezy zwroci€ szczegolng uwage na jakos¢ 1 zgodnosé
wykonania z warunkami technicznymi realizacji danego rodzaju robot.
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Z kazdego odbioru miedzyoperacyjnego powinien by¢ sporzadzony protokot podpisany przez
wszystkich cztonkow komisji, zawierajacy ocenge wykonanych robot i ewentualne zalecenia,
ktore powinny by¢ wykonane przed podjeciem dalszych prac. Wyniki odbioru
miedzyoperacyjnego powinny by¢ wpisane do dziennika budowy.

2.2. Odbior czesciowy.

Odbiorem czesciowym moze by¢ objeta cze$¢ obiektu, instalacji lub robdt, stanowigca
etapowgq catos¢. Jako odbior czesciowy traktuje sie rowniez odbidr dotyczacy catosci robot
zleconych do wykonania jezdnemu z podwykonawcow.

Odbidr czgsciowy ma na celu jakosciowe 1 ilosSciowe sprawdzenie wykonanych robét.

Do odbioréow czegsciowych zalicza si¢ odbiory elementow obiektu lub robot przewidzianych

do zakrycia.

Z odbioru robot ulegajacych zakryciu sporzadza si¢ protokoét, ktérego wyniki nalezy wpisac

do dziennika budowy.

Odbidr czgsciowy powinien by¢ przeprowadzony komisyjnie, w obecnosci inwestora
(zleceniodawcy). Wykonawca jest obowigzany zawiadomi¢ i uzgodni¢ z zamawiajagcym termin
odbioru.

W systemie generalnego wykonawstwa robot odbioru cz¢sciowego dokonuje generalny
wykonawca od podwykonawcy, a nast¢gpnie inwestor od generalnego wykonawcy. Inwestor
moze uzgodni¢ z generalnym wykonawca i1 przeprowadzi¢ odbidr czesciowy rownoczesnie z
odbiorem robot od podwykonawcy przez generalnego wykonawce.

Czesciowy odbidr obiektu powinien by¢ dokonany przez komisje powotang przez Inwestora
(zamawiajgcego)

Z dokonanego odbioru czgsciowego nalezy spisac protokot, w ktérym powinny by¢ wymienione
ewentualne wykryte usterki oraz okreslone terminy ich usunigcia. RGwnoczesnie nalezy dokonac
wpisu w dzienniku budowy z ewentualnym dotaczeniem kopii protokotu.

Po zgloszeniu przez wykonawce usunigcia wad (usterek) wymienionych w protokole
zamawiajacy sprawdza komisyjnie lub jednoosobowo, sporzadzajac oddzielny protokot

z odbioru pousterkowego w rownoczesnym wpisem do dziennika budowy o usunigciu

przez wykonawce usterek.

2.3 Odbior koncowy.

Odbioru koncowego od wykonawcy dokonuje przedstawiciel zamawiajgcego.
Moze on powota¢ w tym celu komisj¢ odbiorcza, ztozong z rzeczoznawcow 1 przedstawicieli
uzytkownika oraz kompetentnych organow.
Odbidr koncowy powinien by¢ poprzedzony technicznymi odbiorami czgsciowymi (jesli takie
byty przewidziane) orasz przeprowadzeniem rozruchu technologicznego, jesli taki rozruch byt
zlecony przez inwestora wykonawcy robot. Zakonczenie 1 wyniki wymienionych prac powinny
by¢ wiasciwe udokumentowane.
Do odbioru niezbgdne jest przygotowanie przez kierownika robot elektrycznych dokumentow
potrzebnych do nalezytej oceny wykonanych robdt oraz dokumentacji powykonawczej.

Odbidr koncowy instalacji elektrycznej obejmuje:
e sprawdzenie dokumentacji powykonawcze]
e sprawdzenie zgodnosci wykonanej instalacji z umowg, warunkami przytaczenia do sieci
elektroenergetycznej
e ogledziny instalacji
sprawdzenie skuteczno$ci dziatania zabezpieczen i sSrodkéw ochrony przed porazeniem
elektrycznym
badania i proby montazowe
proby rozruchowe
proby i testy urzadzen kontrolno pomiarowych
sporzadzenie protokotu odbioru.
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2.4. Protokol odbioru koncowego instalacji elektrycznej.
Protokot odbioru koncowego instalacji elektrycznych 1 AKPiA powinien zawierac:

tytul protokotu, miejscowos¢ 1 date sporzadzenia

nazwe 1 adres obiektu

imiona i nazwiska cztonkow komisji oraz ich funkcje

dat¢ wykonania badan odbiorczych

ocen¢ kompletnosci dokumentacji przedtozonej do odbioru

ocen¢ wynikow badan odbiorczych

potwierdzenie uzycia do wykonania instalacji elektrycznych i AKPiA wyrobow
1 urzadzen dopuszczonych do obrotu i stosowania w budownictwie
potwierdzenie realizacji wpiséw do dziennika budowy o wykrytych wadach lub

usterkach

oraz stwierdzenie ich usunigcia

o$wiadczenie komisji odbioru o wykonaniu (lub niewykonaniu) instalacji zgodnie
z umowa, projektem, przepisami techniczno-budowlanymi, polskimi normami oraz
zasadami wiedzy techniczne;]

decyzje komisji o przekazaniu (lub nieprzekazaniu) obiektu do eksploatacji
ewentualne uwagi i zalecenia komisji

podpisy cztonkow komisji, stwierdzajace zgodno$¢ ustalen zawartych w protokole
wykaz dokumentow dotaczonych do protokotu.

2.5. Estetyka i jako$¢ wykonania instalacji.
O jakosci 1 estetyce wykonanej instalacji decydujg nastepujace czynniki:

zastosowanie o ile to byto mozliwe jednego gatunku i zachowanie jednakowej kolorystki

sprzetu elektroinstalacyjnego, urzadzen rozdzielczych, pomiarowych itp.

trwato$¢ zamocowania sprzg¢tu do podtoza oraz innych elementow mocujacych

1 uchwytow

wlasciwe zabezpieczanie przed korozja elementow urzadzen i instalacji narazonych na
wplywy czynnikéw atmosferycznych.

2.6. Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym.

Nalezy ustali¢ jakie §rodki ochrony przed dotykiem bezposrednim i posrednim zostaly
zastosowane, prawidlowos¢ dobrania srodkow ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym
oraz ich zgodnos$¢ z obowigzujagcymi przepisami i normami.

2.7. Ochrona przed pozarami i skutkami cieplnymi.
Nalezy sprawdzi¢ czy:

instalacje 1 urzadzenia elektryczne nie stwarzajg zagrozenia pozarowego dla materiatow
lub podiozy, na ktérych (w poblizu ktérych) sg zainstalowane

urzadzenia mogace powodowac powstanie tuku elektrycznego sg odpowiednio
zabezpieczone przed jego negatywnym oddziatywaniem

urzadzenia zawierajace ciecze palne sg odpowiednio zabezpieczone przed
rozprzestrzenianiem si¢ tych cieczy

urzadzenia do wytwarzania pary, goracej wody lub powietrza posiadajg zabezpieczenia
przed przegrzaniem

2.8. Dobor przewodow do obcigzalnosci pradowej i spadku napiecia oraz dobor
zabezpieczen.

Nalezy sprawdzi¢ prawidlowos¢ doboru parametrow technicznych i dostosowanie do
warunkow pracy urzadzen:

zabezpieczajacych przed pradem przecigzeniowym
zabezpieczajacych przed pradem zwarciowym
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ochronnych réznicowopradowych
zabezpieczajacych przed przepigciami
zabezpieczajacych przed zanikiem napigcia

e do odiaczania izolacyjnego,
Nalezy sprawdzi¢ prawidtowos$¢:

e nastawienia parametrow urzadzen zabezpieczajacych

e zainstalowania i nastawienia urzadzen sygnalizacyjnych do statej kontroli stanu izolacji
1 innych, jesli takie przewidziano w projekcie

e doboru urzadzen ze wzgledu na selektywno$¢ dziatania

e doboru przewodéw do przewidywanych obcigzen pradem elektrycznym oraz ich
zabezpieczen przed przet¢zeniami.

2.9. Umieszczenie odpowiednich urzadzen odlaczajacych i laczacych.

Nalezy sprawdzi¢, czy instalacje 1 urzadzenia speiniajg wymagania w zakresie:

e odlaczania od napiecia zasilajacego catej instalacji oraz kazdego obwodu

e S$rodkoéw zapobiegajacych przypadkowemu zatgczeniu

e mozliwosci wytgczania awaryjnego wynikajacych z potrzeb sterowania oraz wymagan
bezpieczenstwa.

2.10. Dobor urzadzen Srodkow ochrony w zaleznosci od wplywow zewnetrznych.
Nalezy sprawdzi¢ prawidlowos¢ zastosowanych rozwigzan technicznych w zaleznos$ci od
warunkow srodowiskowych oraz ze wzgledu na:

e konstrukcje obiektu budowlanego oraz temperature 1 wilgotno$¢ powietrza

e obecnos¢ cial obcych, wody oraz innych substancji wywotujacych korozje

e narazenia na uszkodzenia mechaniczne, promieniowanie stoneczne, wstrzasy sejsmiczne,
wytadowania atmosferyczne, oddzialywanie elektroenergetyczne, elektrostatyczne,
lub jonizujace

e przepiecia atmosferyczne lub laczeniowe

e warunki ewakuacyjne oraz zagrozenie pozarem, wybuchem, skazeniem.

2.11. Oznaczenia przewodow

Nalezy stwierdzi¢ prawidtowos¢ oznaczenia przewodow po sprawdzeniu odpowiedniego
oznaczenia wszystkich przewodow ochronnych, neutralnych, ochronno-neutralnych oraz
upewnieniu si¢, ze kolory zielono-z6lty 1 jasnoniebieski nie zostaly zastosowane do oznaczenia
przewodow fazowych.

2.12. Umieszczenie schematow, tablic ostrzegawczych lub innych podobnych informacji
oraz oznaczenia obwodow, bezpiecznikow, lacznikow, zaciskow itp.

Nalezy sprawdzi¢ czy:
e umieszczone napisy oraz tablice ostrzegawcze, informacyjne 1 identyfikacyjne znajduja
si¢ we wlasciwym miejscu
e obwody, bezpieczniki, taczniki, zaciski sg oznaczone w sposdb umozliwiajacy ich
identyfikacje 1 zgodne z oznaczeniami na schematach 1 innych srodkach informacyjnych
e tabliczki znamionowe oraz inne §rodki identyfikujgce aparaty tgczeniowe, pomiarowe
1 sterownicze znajdujg si¢ we wlasciwym miejscu, a ich zakres informacji pozwala na
prawidtowg identyfikacje
e umieszczono we wlasciwych miejscach schematy oraz czy w wystarczajagcym
zakresie pozwolg one na identyfikacje¢ instalacji, obwodow 1 urzadzen.

2.13. Podlaczenie przewodow
Nalezy sprawdzi¢ czy:
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. podiaczenia przewodow wykonane sg przy uzyciu odpowiednich metod i osprzetu
J nie jest wywierany przez izolacje nacisk na polaczenia
. zaciski nie sg narazone na naprezenia spowodowane przez podigczone przewody.

2.14. Badania (pomiary i proby) instalacji elektrycznych.
Przed przystapieniem do pomiardw i prob nalezy usung¢ wszystkie wady, bledy montazowe
1 usterki wykryte w trakcie ogledzin instalacji.

Pomiary 1 proby przeprowadza si¢ w celu stwierdzenia, czy zainstalowane przewody, aparaty,
urzadzenia 1 Srodki ochrony:

. spetniajg wymagania okreslone w odpowiednich normach

J spelniajg role ochrony 1 zabezpieczenia osob 1 mienia przed negatywnym wptywem
instalacji elektrycznych

. nie majg uszkodzen, wad lub odpornos$ci mniejszej niz wymagana

. sg dobrane, zainstalowane 1 wykazujg parametry okreslone w projekcie.

Podstawowy zakres pomiaréw i préb obejmuje:

. sprawdzenie ciaggtosci przewodow ochronnych w tym gtownych 1 dodatkowych
potaczen wyrownawczych,
pomiar rezystancji przewodow elektrycznych
pomiary rezystancji izolacji kabli 1 przewodow
sprawdzenie cigglosci galwanicznej urzadzenie piorunochronnego
pomiar rezystancji uziemienia 1 rezystywnosci gruntu
pomiar pragdow upltywowych
sprawdzenie biegunowosci
sprawdzenie samoczynnego wytaczenia zasilania
sprawdzenie wytrzymalos$ci elektryczne;j
pomiar natezenia oswietlenia
J przeprowadzenie prob dziatania
Kazda wyzej wymieniona praca pomiarowo-kontrolna powinna by¢ zakonczona protokotem
z przeprowadzonych badan i pomiarow.

Protokoét powinien zawiera¢ co najmniej nastepujace dane:

nazwe badanego urzadzenia i jego dane znamionowe
miejsce zainstalowania badanego urzadzenia
rodzaj wykonanych pomiaréw
nazwisko osoby wykonujacej pomiary
dat¢ wykonania pomiarow
spis uzytych przyrzagdéw pomiarowych i ich numery
liczbowe wyniki pomiarow
. uwagi 1 wnioski.
Oceng koncowg badan odbiorczych nalezy uzna¢ za dodatnig wowczas, gdy wyniki wszystkich
badan w zakresie ogledzin, pomiaréw 1 prob sg dodatnie.

Jezeli w trakcie badan stwierdzono usterki, to po ich usunigciu nalezy powtdrzy¢ wszystkie te
badania, na ktore usterka mogla mie¢ wptyw.

2.15. Warunki przekazania instalacji elektrycznej do eksploatacji.

Instalacja 1 urzadzenia elektryczne moga by¢ przyjete do eksploatacji po stwierdzeniu:

. kompletnos$ci dokumentacji technicznej powykonawczej
J gotowosci instalacji 1 urzadzen elektrycznych do eksploatacji zgodnie z
wymaganiami

ustalonymi w zatozeniach techniczno-ekonomicznych i projekcie technicznym
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J przygotowania instalacji 1 urzadzen elektrycznych do pracy zgodnie z okreslonymi
warunkami technicznymi dotyczacymi budynkow 1 urzadzen

J przygotowania instalacji 1 urzadzen elektrycznych do pracy zgodnie z wymaganiami
BHP, pozarowymi i ochrony srodowiska

. uzyskania pozytywnych wynikéw préb 1 pomiaréw parametréw technicznych
instalacji 1 urzadzen elektrycznych

. poprawnej pracy poszczegdlnych odcinkoéw instalacji elektrycznej 1 urzadzen
elektrycznych

J spelnienia warunkéw sanitarnych 1 sanitarno-bytowych.

Ostatecznym dokumentem potwierdzajacym przyjecie instalacji 1 urzadzen elektrycznych
w budynku jest protokot przyjecia, po ustaleniu, ze nie zawiera ona zadnych brakéw 1 usterek.
Protokot przyjecia powinien zosta¢ podpisany przez wiasciciela lub zarzadce przyjmujacego
instalacj¢ 1 urzadzenia elektryczne w budynku.

Przekazanie obiektu do eksploatacji nie zwalnia wykonawcy od usuni¢cia ewentualnych wad|
1 usterek stwierdzonych przy odbiorze koncowym oraz istotnych usterek zgtoszonych przez
uzytkownika w okresie trwania rgkojmi, tj. w okresie gwarancyjnym.

Termin usuni¢cia wad usterek w ramach rgkojmi wyznacza inwestor w porozumieniu

z wykonawcg.

W przypadku niedotrzymania przez wykonawce budowy(robot) zobowigzan wynikajacych
z r¢kojmi, zamawiajgcy ma prawo do odszkodowania i1 stosowania kar umownych.

2.16. Wymagania ogolne dotyczgace BHP przy wykonywaniu robot elektrycznych.

Przy wykonywaniu rob6t kazdy wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania
obowigzujacych przepisow w zakresie BHP.

Podstawowym aktem prawnym obowigzujacym w zakresie BHP jest ustawa Kodeks pracy

z dnia 26 czerwca 1974r. Z pdzniejszymi zmianami. W Dz. U. 2002 nr 199, poz. 1673 1 nr 200,
poz. 1679 opublikowano dwie ustawy, ktore wprowadzaja zmiany do Kodeksu pracy

z dniem 1 stycznia 2003r.

Sprawy bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach elektrycznych
szczegdtowo reguluje rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrzesnia 1999r.
(Dz. U.1999 nr 80, poz. 980).

Wykonawca robdt powinien przestrzega¢ wymagan generalnego wykonawcy w zakresie BHP.

Wykonawca robdt powinien mie¢ uprawnienia budowlane oraz swiadectwo kwalifikacyjne D 1 E
w zakresie dozoru 1 eksploatacji instalacji 1 urzadzen elektroenergetycznych, zgodnie

z rozporzadzeniem Ministra Gospodarki, Pracy 1 Polityki Spotecznej z dnia 28 kwietnia 2003r.
W sprawie szczegotowych zasad stwierdzania posiadania kwalifikacji przez osoby zajmujace si¢
eksploatacja urzadzen, instalacji i sieci (Dz. U. 2003 nr 89, poz. 828; nr 129, poz. 1184).

Kwalifikacje personelu wykonawcy robot powinny zosta¢ stwierdzone przez wiasciwg komisje
egzaminacyjng 1 udokumentowane waznym zaswiadczeniem kwalifikacyjnym E.

PODSTAWA OPRACOWANIA

Podstawe¢ prawng opracowania stanowi:

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r. w sprawie szczegolowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego.

Specyfikacje opracowano w oparciu o:
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1.Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych — cze$¢ D: Roboty instalacyjne.
Zeszyt 1: Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach mieszkalnych Instytut Techniki
Budowlanej, Warszawa 2003

2.Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych — czes¢ D: Roboty instalacyjne.
Zeszyt 2: Instalacje elektryczne 1 piorunochronne w budynkach uzytecznos$ci publicznej. Instytut
Techniki Budowlanej, Warszawa 2004

3. Instalacje elektryczne. Warunki techniczne z komentarzami. Wymagania odbioru

1 eksploatacji. Przepisy prawne i normy COBO-PROFIL Wydanie III rozszerzone i uaktualnione
styczen 1999.

4. Przepisy dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy zwigzanych z pracg przy urzadzeniach
energetycznych, zgodnie z Rozporzadzeniem MSW 1 A Dz.U.Nr 80 z 1999r.

5. Przepisy dotyczace bezpieczenstwa i higieny przy wykonywaniu rob6t budowlanych, zgodnie
z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury Dz.U. Nr 47 z 2003r.
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