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ST 02 ROBOTY ROZBIORKOWE

WSTEP

PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (SST)

Specyfikacja Techniczna, ST-02. — Roboty Rozbidérkowe odnosi sie do wymagan wspélnych dla
poszczegolnych specyfikacji wykonania i odbioru robot.

ZAKRES STOSOWANIA

Specyfikacje Techniczng jako czes¢ Dokumentéw Przetargowych i Umowy, nalezy odczytywac |
rozumie¢ w odniesieniu do zakresu robét przedstawionego ponizej.

ZAKRES ROBOT OBJETYCH UMOWA

Specyfikacje Techniczng jako cze$¢ Dokumentow Przetargowych i Umowy, nalezy odczytywac |
rozumie¢ w odniesieniu do zakresu rob6t przedstawionego ponizej.

SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania Robét rozbidérkowych powinien wykazaé sie
mozliwo$cig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

spycharki,

fadowarki,

zurawie samochodowe,
samochody ciezarowe,
mioty pneumatyczne,

pity mechaniczne,

palniki acetylenowe,
koparki,

drobny sprzet pomocniczy.

Se@ o000 T

TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.
Srodki transportu winny byé zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji Robét.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetniaé wymagania przepiséw ruchu
drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

Przewozony tadunek nalezy zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

WYKONANIE ROBOT

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG | CHODNIKOW
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Rozpoczecie Robdt rozbiorkowych jest uwarunkowane wykorzystaniem wymaganych
dokumentdw organizaciji ruchu drogowego na czas Robét. Niezbedne oznakowanie nalezy
zabudowa¢ w pasie drogowym zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu i
obowigzujgcymi przepisami ruchu drogowego.

Roboty rozbiérkowe elementéw drog obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich
elementdéw nawierzchni i podbudéw zgodnie z zatwierdzong Dokumentacjg Projektowg lub
wskazanych przez Zamawiajgcego.

Przed przystgpieniem do Robét nalezy zidentyfikowac istniejgce uzbrojenie terenu i
odpowiednio je zabezpieczy¢, w przypadku koniecznos$ci odigczy¢ przeptyw mediow (gaz, prad
elektryczny).

Elementy zabudowy nie podlegajgce rozbiorce a zlokalizowane w rejonie Robot rozbiorkowych
nalezy odpowiednio zabezpieczyc¢.

Roboty rozbiérkowe nalezy wykona¢ recznie lub odpowiednim, sprawnym technicznie sprzetem
mechanicznym z zachowaniem ostroznosci.

Roboty rozbiérkowe nalezy prowadzi¢ w sposob umozliwiajgcy maksymalny odzysk materiatow
rozbiérkowych. Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny byc
usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen i przewiezione na miejsce zaakceptowane
przez Zamawiajgcego.

Gruz i materiaty drobnicowe nalezy usuwac z rejonu Robot na biezgco i utylizowac¢, wywozgc na
sktadowisko odpaddéw. Nadmiar ziemi odwozonej na odktad nalezy utylizowac.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drég znajdujgce sie w miejscach, gdzie
zgodnie z zatwierdzong dokumentacjg projektowg bedg wykonane wykopy, powinny byé
tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody
opadowej. Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow nalezy wypetnic
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagesci¢ zgodnie z
wymaganiami okreslonymi w ST Roboty ziemne.

ROZBIORKA ELEMENTOW BUDOWLANYCH (M.IN. ROZBIORKA OGRODZEN)

Roboty rozbiérkowe nalezy wykonac recznie lub odpowiednim, sprawnym technicznie sprzetem
mechanicznym z zachowaniem ostroznosci.

Elementy zabudowy nie podlegajgce rozbiorce a zlokalizowane w rejonie Robot rozbidrkowych
nalezy odpowiednio zabezpieczyc¢.

Roboty rozbidrkowe nalezy prowadzi¢ w sposob umozliwiajgcy maksymalny odzysk materiatéw
rozbidrkowych. Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny byé
usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen i przewiezione na miejsce zaakceptowane
przez Zamawiajgcego. Gruz i materiaty drobnicowe nalezy usuwac z rejonu Robét na biezgco,
wywozgc na wskazane sktadowisko odpadéw.

Roboty rozbiérkowe nalezy wykona¢ recznie lub odpowiednim, sprawnym technicznie .
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KONTROLA ROBOT ROZBIORKOWYCH

Kontrola jakosci Robot rozbidrkowych polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych
Robot rozbidrkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow odzyskanych, a w
szczegolnosci materiatdow przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni
powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST 03 Roboty ziemne.

OBMIAR ROBOT

Obmiar Robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacijg
Projektowa.

Obmiaru Roboét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu nadzoru Inwestycji o
zakresie obmierzanych Robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Obmiar gotowych Robét bedzie przeprowadzony z czesto$cig wymagang do celu miesieczne;j
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Umowie.

ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru Robét i ich przejecia podano w ST 00.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania Robot w
odniesieniu do ich jakosci i kompletno$ci oraz zgodnosci z Dokumentacjg Projektowg, w tym
zgodnosci z warunkami wykonania i odbioru Robot.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedkfadajgc
Inspektorowi Nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawczg Robét.

Przy materiatach szkodliwych Wykonawca dostarczy dokumenty potwierdzajgce ich wtasciwg
utylizacje.

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania Robét zgodnie z postanowieniami Umowy oraz
obowigzujgcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

PODSTAWA PLATNOSCI

Wykonanie Robét rozbiérkowych w zakresie rozbidrki drég i chodnikéw obejmuje:

wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
zerwanie nawierzchni,
zerwanie podbudowy,
przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki, w celu ponownego jego uzycia,
zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,
utylizacja materiatu rozbiérkowego nieprzewidzianego oraz nienadajgcego sie do
ponownego wykorzystania,
g. wyréwnanie podfoza i uporzadkowanie terenu rozbiérki;
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DOKUMENTY ODNIESIENIA | PRZEPISY ZWIAZANE

WTWIO Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét - ITB
PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego Normy pomocnicze:
BN-77/8931 -12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

oraz inne obowigzujgce PN (EN-PN) lub odpowiednie normy UE w zakresie przyjetym przez
polskie prawodawstwo.
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